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HS701  

 

[为了安全地使用本机]  

ɺ 

ɺ 

安全方面注意事项的表示和意义 

 

图形符号的意义 
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1. 安全注意事项 

1-1 重要注意事项 

 

1-2 使用注意事项 
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1-3 安装注意事项 

 

1-4 搬运和移动注意事项 

 



 -9-   

1-5 布线注意事项 
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1-6 运转操作注意事项 

 

1-7 维护检查注意事项 
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1-8 关于废弃 

 

1-9 其它注意事项 
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2. 产品的确认和注意事项 

2-1 产品的确认 

Ɋ  

HS701 ( HS701-4A013D-NL )   

 

Ɋ  

ɺ 

ɺ 
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2-2 型号的内容含义 

 

2-3 铭牌标签 

 

ʁ ʂ ɹ ɺ 
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2-4 使用前的注意事项 

■以下将造成变频器严重损坏： 

ɐ ( ) ( )  

ɐ RɹSɹT  

ɐ  

 

■以下将造成使用寿命缩短： 

ɐ ɹ ɹ ɹ ɹ ɹ ɺ 

ɐ ɺ 

ɐ ɺ 

 

■以下将造成使用异常： 

ɐ ɹ ɺ 

ɐ ɺ ɺ 

ɐ MCCB ɺ 

 

以上请务必在使用前检查和避免！否则可能造成不可挽回的财产损失！ 
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3. 安装 

3-1 安装场所和保管 

表 3-1  工作环境参数表 

 
-10 +50  

-10 +40  

 -20 +65 4 

 95%RH  

 3000m 1000m  

 5.9m/s2 0.6G JIS  C  60068-2-6 IEC60068-2-6  

 ɹ ɹ ɹ  

表 3-2 保管环境表 

 

-20 +65  

ɺ 

3

30 ɺ 

1 1 ɺ 

 95%RH  

 
ɹ ɹ ɹ ɹ ɹ ɹ ɹ

ɺ 

3-2 安装方向和空间 

(1) ɺ 

(3) ɺ 

(4) 50 ɺ 

(5) ɺ 

(6) IP21 ɺ 
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Ɋ  

ɺ ɺ 

                                                  

 

A - 5mm     B - 30 mm      C - 200 mm  
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Ɋ  

Ɋ  

ɐ ɺ 

ɐ ɺ 

ɐ ɺ 

 

 
   ( )                               ( )  
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3-3 前盖板的安装和拆卸 

（1）拆卸前盖板 

Ɩ M3 ƗƘƙ ɺ 

ɐ ɹ ɺ 
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（2）更换风扇时的操作 

     

 

ɺ 

 

（3）安装 

ɺ 
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4. 配线 

4-1 端子接线图  
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4-2 主电路端子构成 

4-2-1 主电路端子的说明 

   

R,S,T   

U,V,W   

P,P1 DC  
DC ( DC

P1.P ) 

P,PR  P-PR  

P,X  
 

P X  

   

1  DC P1.P   

Ɋ  

Ɍ ( ) ( )  

Ɍ  

4-2-2 主电路端子连接图 

400V 系列接线示意图： 

HS701-4A003D-NLɹ HS701-4A004D-NLɹ HS701-4A006D-NLɹ HS701-4A009D-NLɹ

HS701-4A013D-NLɹHS701-4A017D-NLɹHS701-4A025D-NLɹ HS701-4A032D-NL 
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ɓMCCB MC 4-5-4ɺ 

ɺ 

 
MCCB 

[A] 

MC  

[A] [A] 

HS701-4A003D 15 7 20 

HS701-4A004D 15 7 20 

HS701-4A006D 20 7 20 

HS701-4A009D 30 7 20 

HS701-4A013D 30 17 32 

HS701-4A017D 50 25 50 

HS701-4A025D 60 25 50 

HS701-4A032D 70 32 60 

4-2-3 推荐线径 

 

[mm
2
]  

 N m 

 

mm2  RɹSɹT PɹP1ɹPRɹX UɹVɹW  

HS701-4A003D 2.0 (2.0) 2.0 (2.0) 2.0 (2.0) 5.5 

M4 1.2 5.5 

HS701-4A004D 2.0 (2.0) 2.0 (2.0) 2.0 (2.0) 5.5 

HS701-4A006D 2.0 (2.0) 2.0 (2.0) 2.0 (2.0) 5.5 

HS701-4A009D 3.5 (2.0) 3.5 (2.0) 2.0 (2.0) 5.5 

HS701-4A013D 5.5 (2.0) 5.5 (2.0) 3.5 (2.0) 5.5 

HS701-4A017D 5.5 (2.0) 5.5 (2.0) 5.5 (2.0) 5.5 

HS701-4A025D 8.0 (3.5) 8.0 (3.5) 8.0 (3.5) 14 
M5 2.0 14 

HS701-4A032D 14.0 (5.5) 14.0 (5.5) 8.0 (3.5) 14 

 

40 600V IV 60

ɺ   600V 90 ɺ

ɺ 
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4-3  

4-3-1 布线时的注意事项： 

ɐ ! 

ɐ ɺ 

ɐ (RɹSɹT) ,

MC ɺ 

ɐ UɹVɹW ɺ 

4-3-2 布线距离的影响和对策： 

ɐ

ɺ 4-1 ɺ 

表 4-1  变频器和电机之间的布线距离 

 50m 100m 200m 
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Ɋ  

ɐ ɺ 

ɐ ɹ ɹ ɺ 

ɐ 10cm ɺ 

Ɋ  

ɐ

MC MCCB ɺ MC

ɺ 

4-4 外部制动电阻选型示例 

 
  

  1   1 

HS701-4A003D 320   200W 190   300W 

HS701-4A004D 320   
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4-5 控制电路端子构成 

4-5-1 使用电线线径 

M3 

0.75[mm
2
] 

 

4-5-2 控制电路端子排列 

 

Ɋ  

Ɍ ɺ 

Ɍ ɺ 

4-5-3 控制电路接口功能一览 

 
 

 
   

DC24V  
24V ɹ ɹ

PG  
100mA  

DCM 

DI 

 

DI1 

 

SINKɹSOUCER

 

24V 

4.7  

3 5mA 

 

DI2 

DI3 

DI4 

DI5 

DI6 

DI7 

DCM 

AI 

 
VIF1 

0 0

5/10V 
 

 
 

30mA 0/4 20mA 
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VIF2 

0 0

5/10V 

0/4 20mA 

VIF3 
0 5/10V 

0/4 20mA 

+12V  DC 10 14V 0.3W

 

-12V  DC -10 -14V 

ACM  0V 

PG 

 

A+ A  

23 25V 

 
  

A- A  

B+ B  

B- B  

DO 

 

DO1 

 
Ƌ  

Ƌ  

 
DO2 

DO3 

DOE 

AO 

 

AO1 0 10V 0  

Ƌ  

Ƌ  

SW82

AO2 /

 

AO2 
0 10V 0  

0/4 20mA 

I+ 0/4 20mA 

ACM  

 

FA1 1  

AC250V 

0.3A 
 

FB1 1  

FC1 1  

FA2 2  

FB2 2  

FC2 2  

FA3 3  

FB3 3  

FC3 3  

RS485

 

TRA   

1200-57600bps 

500m 

ɹ

 

TRB -  

SG  

 

SW80 SINK/SOURCE  SOURCE/SINK 

 SW81 RS485  ON/OFF 

SW82 AO2 /  /  

USB  USB  Mini USB Type B  
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4-5-4 控制电路接口功能说明 

DC24V 电源 

DI 数字输入 

 SINK  SOURCE  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

NPN  

 

 

PNP  

 

 

 

 

 

PNP  
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AI 模拟输入 

电位器输入 0～10V 

 

电位器输入 0～±10V 

 

外部输入 0～10V 

 

外部输入 0～±10V 

 

DO 数字输出 

 

PG 编码器连接,推挽方式 

 

PG 编码器连接,开路集电极方式 
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4-6 与外围设备的连接 

4-6-1 外围设备连接示意图 
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4-6-2 外围设备连接说明 

 

  

 
ɺ 

ɺ 

 

/  

ɺ 

ɺ 

  

 
ɹ

ɺ 

/ 

 

 

 

 

 

500kVA  

 

 

ɺ 

ɺ 

 ɺ 

 

ɺ 

ɺ 

◼EMC ɺ  
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5. 操作面板 

5-1 操作面板各个部分的名称和功能 

 
操作面板相关说明： 

◼ LCD , ɺ 

◼ 5 7 LCD /

ɹ ɹ ɹ ɹ ɹ ɹ ɺ 

◼ 5 7 LCD ɹ

ɹ ɹ ɹ ɺ 

◼ (Hz)ɹ (A)ɹ (Rpm)ɹ (%)ɹ

(V)ɹ (MPa)ɺ 

◼ ʇDRIVEʈ / /

ɺ 

◼ ʇSTOPʈ / /

ɺ 
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◼ / ɺ 

◼ / / /

ɺ 

5-2 操作面板的按键说明 

    

 

 

ɔ  ʇDRIVEʈ 

 

 

ɔ  

ɔ

 

ʇSTOPʈ    

 

/  

 
 

ɔ

 

ɔ

 

ɔ

 

ʇPR/CLʈ    

 

 

ɔ

 

ɔ  

ʇŻʈʇżʈ    

 

 

ɔ  

ɔ

 

ʇ ʈʇ ʈ    

 

/  

 

ɔ

 
ʇENTERʈ    

 

 

 

ɔ ɺ

2 ɺ F1101

ɺ
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5-3 操作面板显示模式 

◼ ʇ ʈʇ ʈ ʇPROGʈ

ɺ 

 

  

 

ɹ  

< > < > < > < > < >  

< >  

 

 

ʇPR/CLʈ F1001, F1001

ɺ 

      ʇENTERʈ , , ʇŻʈɹʇżʈɹ

ʇ ʈɹʇ ʈ ɺ
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5-3-3 变频器的状态模式 

ɺ 

ɺ 

表 5-2  运转模式显示的内容 

  

    

     

      

         

 

7 LCD  

表 5-3  监视模式显示内容 

  7 LCD  

 Hz 
 

 

 A  

 rpm 1  

 %  

 V  

 Mpa  

1 ɺ 5-4  

 

表 5-4  转速显示内容 

   

V/f    
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5-3-5 频率输入 

ʇŻʈ/ʇżʈ/ʇ ʈ/ʇ ʈ ʇENTERʈ ɺ 

ʇ ʈ/ʇ ʈ ʇŻʈ/ʇżʈ

ʇENTERʈ ɺ 

 ɺ 

 ɺ 

 ɺ 

操作示例：从 5Hz 改变到 45Hz 的情况 

   

 

 

 

ʇENTERʈ 

 

1  

ʇ ʈ*3 

 

ʇ ʈ

ɺ ʇ ʈ 10 ɺ

1  

ʇŻʈ*4 

 

ʇŻʈ 1

ʇżʈ 1ɺ

4 ʇŻʈ 10 4ɺ 

ʇENTERʈ 

 

ʇENTERʈ

ɺ 

ɹ  

1 ʇPR/CLʈ ɺ 
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5-4 基本操作 

5-4-1 设置功能代码 

ɺ 

F1414=10  
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ʇENTERʈ 

 

ʇENTERʈ , ,

14 ɺ ɺ 

1 ʇPROGʈ

ɺ 

5-4-2 确认操作 

ɺ 

F1001=101  

 

   

 

 

 

ʇPR/CLʈ 

 

ʇPR/CLʈ

10 ɺ 

ʇENTERʈ 

 

1 ɺ 

ʇŻʈ 

 

 ʇŻʈ 101ɺ 

ʇENTERʈ 

 

 ʇENTERʈ

1  
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ʇŻʈ 

 

ʇŻʈ

ɺ 2  

ʇPR/CLʈ 

 

ʇPROGʈ

 

1 ready ʇPROG/ CLEARʈ

ɺ 

2 ʇPROG/ CLEARʈ ɺ 

5-5 特殊功能 

5-5-1 变更代码显示操作 

ɺ 

ɺ 

ɺ 
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6. 运转 

6-1 试运转 

6-1-1 电源投入前确认 

ɺ 

表 6-1  电源投入前确认事项 

  

 ⚫ ɹ ɺ 

 

⚫ RɹSɹT ɺ 

⚫ UɹVɹW UɹVɹW ɺ 

⚫ ɺ 

⚫ ɺ 

⚫ ɺ 

⚫ ɺ 

 
⚫ ɺ 

⚫ OFF ɺ 

6-1-2 电源投入后确认 

ɺ

ɺ 

■ 操作面板状态 

 

1ɹ 3-5 LCD  

2ɹ ,  

4ɹ STOP ɺ 

■ 风扇驱动状态 

ɺ 

ɺ 

0N/OFF F1318 ɺ 

F1308=1 ON ɺ 

6-1-3 变频器试运转 

ɹ

LCD LCD
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ɺ 

步骤一：设定 1 速频率： 

 F1002=1 ɺ 

1 5Hz 1

LCD ɺ

ɺ 

步骤二：确认电机并运转： 

ɺ DRIVE

1 5Hzɺ ɺ 

步骤三：调节输出频率确认： 

5Hz

10Hz ENTER 5Hz

10Hz ɺ 20Hzɹ30Hzɹ40Hzɹ

50Hz 50Hz ɺ 

步骤四：减速停机确认： 

    STOP ɺ STOP

0Hz

ɺ 

步骤五：切换电源的操作： 

LCD

CHAGE ɺ 

6-1-4 电机控制设定 

F1001

ɺ 
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表 6-1  电机控制模式 

F1001     

1 V/f  

 

V/f   

12    

40  V/f   

表 6-2  自动转矩提升 

    

F2007  

0  

1  

2  

 

(1)V/f  

V /f ɺ 

(2  

ɺ V/f  

ɺ 

(3)  

ɺ  

ɺ 

F2007 ɺ 

6-1-5 基本设定 

ɺ 

表 6-5  基本功能（2） 

    

F1002 
1  

 

1   

2 VIF1 

3 VIF2 

4 VIF3 

5 VIF1+VIF2 

6 VIF1+VIF3 

7 VIF2+VIF3 

8 VIF1-VIF2 

9 VIF2-VIF1 

10 VIF1-VIF3 

11 VIF3-VIF1 

21 1   

31 RS-485  

41 PG  

1

ɺ 

F1101 
 

 

1  

2  

3  

4  
 

1 ɺ 

2 OFF

ɺ 
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ɺ 1DFAɹ1DFB

F1002ɹ 

F1034 F1036 ɺ 7-3 F1034 F1036 ɺ 

1DFA  1DFB  1  

OFF OFF F1002  

ON OFF F1034  

OFF ON F1035  

ON ON F1036  

ɺ ROPEɹRCOM

ɺ 7-3 F1101 ɺ 

ROPE  RCOM   

OFF OFF F1101  

ON OFF  

OFF ON  

ON ON FR ɹRR  

6-1-6 基本设定 2 

ɺ 

[ 9
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ƙ ʇSTOPʈ ɺ 

2  

 

 表 6-7  试运转确认事项 

   

Ɩ   

Ɨ 1  

Ƙ 2  
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ɹ ɺ 0Hz

ɺ

ɺ 

V/f F1309=1  

ɹ ɺ 

ɺ ɺ 

3 FR ɹRR

ON/OFF ɺ

FRɹRR ɺ 

                                     

                                     

                                      

                       

                                                              

   

  

[V/f F1309=1 ] 

[V/f F1309=0 ]                  [ ] 

图 6-2  外部运转指令动作 

6-2 特殊功能 

6-2-1 寸动（JOG）运转 

1 JOG-COM1､2  (JOG) ɺ 

2 JOG F1101=2 JOG COM1､2

FR RR COM1ɹ2 ɺ JOG

｡  

3 F1021､ F1020 ɺ 

4 JOG JOG ｡

JOG ｡ JOG , JOG COM1ɹ2 ,
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｡ OFFɺ ɺ 



 -46-   

3

ɺ 

Ɩ MBS  

Ɨ  

Ƙ  

6-2-3 关于空转停止（MBS）的注意事项 

ɺ OFFɺ 

 ON

ɺ 

ɺ 

6-2-4 三线式运转 

F1101=4 6-6 ɹ

ɺ 

 

 

 

 

 

图 6-5  三线式运转 

STOP ON RUN ON STOP OFF ɺ

FR/RR FR/RR OFF ɹ

ON ɺ    

F1101=4 FR RR

RUNɹSTOPɹFR/RR ɺ    

1 FR ɹRR FR/RR

DCM1
DCM2 FR/RR STOP RUN

运
转

停
止

ON
反
转

OFF
正
转



 -47-   

OFF ON 

ON OFF ON 

ON 

ON 

ON 
OFF 

OFF 

OFF 

OFF 

主开关元件驱动信号 

直流制动信号 

运转信号 

ɺ    

2 FR/RR ON/OFF

F1001 ɺ    

F1001=1 V/f F1309=0     

ɹ ɺ

0Hz ɺ    

ɺ

F1001=1 V/f F1309=1     

ɹ ɺ    

F1001=2 ɹ3

ɺ ɺ  

3 FR/RR

RUN STOP  

6-3 术语的说明 

 

 

 

 

 

 

 

 

                         

             

   

 

 

 

         
                           

 

                   

图 6-6  运转动作 

多功能输出端子
运转中 1 

多功能输出端子 
运转中 2 
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表 6-8  术语说明 

  

 ɺ 

 

ʇDRIVEʈ

 

ɹ ɺ 

 

ɺ
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7. 功能代码 

7-1 功能代码程序分区说明 

ɺ 

ɺ 

   

 

F10xx F13xx 

F10xx  

F11xx   

F12xx  

F13xx  

 

F14xx F15xx 

F14xx  

F15xx  

 

F16xx F18xx 

F16xx  

F17xx  

F18xx  

 

F19xx F20xx 

F19xx  

F20xx  

 

F21xx F22xx 

F21xx  

F22xx  

F23xx F23xx  

PID  

F30xx F33xx 

F30xx PID1  

F31xx PID2  

F32xx PID1 PID2  

F33xx PID  

F34xx F34xx  

 

F40xx F41xx 

F40xx  

F41xx MODBUS  

F5xxx F5xxx  

PROFIBUS  F83XX PROFIBUS DP  

PROFINET  F84XX PROFINET  
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7-2 功能代码表 

7-2-1 基本运转功能 F10XX～F13XX 

F10xx F13xx 

Code     

1001  
1  

40 f  
1 1 

1002 1 A 

1  

2 VIF1 0 10V  

3 VIF2 0 10V  

4 VIF3 0 10V  

5 VIF1 +VIF2  

6 VIF1 +VIF3  

7 VIF2 +VIF3  

8 VIF1 -VIF2  

9 VIF2 -VIF1  

10 VIF1 -VIF3  

11 VIF3 -VIF1  

21  

31 RS-485  

41 PG  

1 1 

1003  

1  

2  

3  

1 1 

1004  0 20%  0.1% 1 

1005  50 480V 1V 220 

1006  0.1 600Hz 0.01Hz 60.00 

1007  5 599Hz 0.01Hz 60.00 
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1022 1S  0 200% 1% 50 

1023 1S  0 200% 1% 50 

1024 1S  0 100% 1% 0 

1025 1S  0 200% 1% 50 

1026 1S  0 200% 1% 50 

1027 1S  0 100% 1% 0 

1028 2S  0 200% 1% 50 

1029 2S  0 200% 1% 50 

1030 2S  0 100% 1% 0 

1031 2S  0 200% 1% 50 

1032 2S  0 200% 1% 50 

1033 2S  0 100% 1% 0 

1034 

1035 

1036 

1 B 

1 C 

1 D 

1  

2 VIF1  

3 VIF2  

4 VIF3  

5 VIF1 +VIF2  

6 VIF1 +VIF3  

7 VIF2 +VIF3  

8 VIF1 -VIF2  

9 VIF2 -VIF1  

10 VIF1 -VIF3  

11 VIF3 -VIF1  

21  

31 RS-485  

41 PG  

1 

1 

1 

1 

1037  0.1 10Hz/sec 0.1Hz/sec 2.5 

1038  

0  

1 OFF  

2  

1 0 

1039 
 

0  

1  

2 VIF  

1 2 

1101  

1  

2  

3  

4  

1 1 

1102  

1  

2  

3  

1 1 

1103  0.05 60Hz 0.01Hz 1 

1104  0 20Hz 0.01Hz 0 

1105  0 5  0.1  0 

1106  0 120  0.1  0 

1107  0.05 60Hz 0.01Hz 5 
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1108  

0  

1  

2  

1 0 

1109  

1 ɹ  

2  

3  

1 1 

1110 
 

 

1  

2  
1 1 

1111  

1     

2 +  

3     

4 +  

1 1 

1112  0.05 60Hz 0.01Hz 0.5 

1113  0.1 10  0.1  2 

1114  1 10 1 5 

1115  2 25%ED 1%ED 2 

1116  0.01 10.00  0.01  0.1 

1117  

0 DCBRK  

1  

2 OFF 

1 0 

1118  0.05 60Hz 0.01Hz 0.5 

1119 T1 0.1 6500  0.1  2 

1120 T2 0.1 6500  0.1
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1202  

1 F1203  

2  [V] 

3  [V]        

4  [kW] 

5  [kVA].    

6  [ ] 

7  [rpm]     

8 PID1  [Hz] 

9 PID2  [Hz] 

10 VIF1 [Hz] 

11 VIF2 [Hz] 

12 VIF3 [Hz] 

13  [%]      

14  [A] 

15  [A]    

16  [mm] 

17      

18:  

19:  

20  
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1309 
 

0  

1  
1 0 

1315  0 99.99  0.01  0 

1316 2  5 599 [Hz] 0.01 [Hz] 60 

1317 3  5 599 [Hz] 0.01 [Hz] 60 

1318 
0N/OFF

 

0 0N/OFF  

1 ON 
1 0 

1319 
 

 

1 1000m  

2 1000m 1500m  

3 1500m 2000m  

4 2000m 2500m  

5 2500m 3000m  

1 1 

1320  
1 A 150% 1  

2 B 120% 1  
1 3 

1321 AVR  0 AVR         1 AVR  1 1 

7-2-2 输入输出相关功能 F14XX～F16XX 

输入输出相关功能 F14XX～F16XX 

Code     

1401 VIF1  0    0V 4mA  0.1 [Hz] 0 

1402 VIF1  
0  

5V 10V 20mA  
0.1 [Hz] 60 

1403 VIF2  
0  

0V 4mA  
0.1 [Hz] 0 

1404 VIF2  
0  

5V 10V 20mA  
0.1 [Hz] 60 

1405 VIF3  
0  

0V 4mA  
0.1 [Hz] 0 

1406 VIF3  
0  

5V 10V 20mA  
0.1 [Hz] 60 

1407 
VIF1  

2 5000ms 1ms 10 

1408 
VIF2  

2 5000ms 1ms 10 

1409 
VIF3  

2 5000ms 1ms 10 

1411 
 

0  

1 VIF1 

2 VIF2 

3 VIF3 

1 0 

1412 MBS  
1  

2  
1 1 

1413 ES  
1 NO  

2 NC  
1 1 
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1414 

1415 

1416 

1417 

1418 

1419 

1420 

DI1  

DI2  

DI3  

DI4  

DI5  

DI6  

DI7  

0  

1 FR 

2 RR 

3 2DF 

4 3DF 

5 MBS 

6 ES 

7 RST 

8 AD2 

9 AD3 

10 JOG 

11 5DF 

12 9DF 

13 FR+JOG 

14 RR+JOG 

15 FR+AD2 

16 RR+AD2 

17 FR+AD3 

18 RR+AD3 

19 FR+2DF 

20 RR+2DF 

21 FR+3DF 

22 RR+3DF 

23 FR+2DF+3DF 

24 RR+2DF+3DF 

25 FR+AD2+2DF 

26 RR+AD2+2DF 

27 FR+AD2+3DF 

28 RR+AD2+3DF 

29 FR+AD2+2DF+3DF 

30 RR+AD2+2DF+3DF 

31 FR+AD3+2DF 

32 RR+AD3+2DF 

33 FR+AD3+3DF 

34 RR+AD3+3DF 

35 FR+AD3+2DF+3DF 

36 RR+AD3+2DF+3DF 

37 PTR 

38 T-FCL 

39 FR+5DF 

40 HD 

45 CP 

46 CCL 

47 PC  

57 P0 

58 FR+CCL 

59 FR+RCCL 

64 FR+MBS 

65 RR+MBS 

67 2DF+AD2 

68 2DF+AD3 

69 3DF+AD2 

70 3DF+AD3 

72  

71  

74 2MAX 

75 3MAX 

76 VFPID 

77 PIDLCK 

79 DCBRK 

84 S2 

83  
85 PIDL 

86 PIDH 

87 RPID1 

88 PID1EX 

89 PID2EX 

91 IHOLD 

92 ICLEAR 

93 DSON 

94 WD 

95 TRC 

96 DM1 

97 DM2 

99 DM4 

100 CIN 

101 PIDF 

102 PIDC 

103 RS1 

104 RS2 

105 RS3 

106 RS4 

107 WDHD 

108 INFR 

109 RCCL  

114 1DFA 

115 1DFB 

116 1DFA+1DFB 

117 ROPE 

118 RCOM 

119 ROPE+RCOM 

120 1DFA+ROPE 

121 1DFB+RCOM 

122:1DFA+1DFB+ROPE+R

COM 

123 VTC 

128 TREV 

129 RREV 

130 RUN 

131 STOP 

135 FR/RR 

136 R3W 

139 DST2REL 

253 255  

1 

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

8 
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Code     

1422  1000 60000Hz 1Hz 1000 

1423 VIF1  8 12bit 1bit 12 

1424 VIF2  8 12bit 1bit 12 

1425 VIF3  8 12bit 1bit 12 

1426 
VIF1

 

1  (0 5V) 

2  (0 10V) 

3  (0  

4  (0  

5  (0 5V, 2.5V ) 

6  (0 10V, 5V ) 

7  (4 20mA) 

8  (0 20mA) 

1 1 

1427 
VIF2

 

1  (0 5V) 

2  (0 10V) 

3  (0  

4  (0  

5  (0 5V, 2.5V ) 

6  (0 10V, 5V ) 

7  (4 20mA) 

8  (0 20mA) 

1 1 

1428 
VIF3

 

1  (0 5V) 

2  (0 10V) 

5  (0 5V, 2.5V ) 

6  (0 10V, 5V ) 

7  (4 20mA) 

8  (0 20mA) 

1 1 

1429 
VIF1  

0 10% 0.01% 0 

1430 
VIF2  

0 10% 0.01% 0 

1431 
VIF3  

0 10% 0.01% 0 

1432 VIF1  -100 100 0.01 0 

1433 VIF1  -100 100 0.01 1 

1434 VIF2  -100 100 0.01 0 

1435 VIF2  -100 100 0.01 1 

1436 VIF3  -100 100 0.01 0 

1437 VIF3  -100 100 0.01 1 

1438 VIF1  -1000 1000V   0.1V 0 

1439 VIF1  -1000 1000V   0.1V 400 

1440 VIF2  -1000 1000V   0.1V 0 

1441 VIF2  -1000 1000V   0.1V 400 

1442 VIF3  -1000 1000V   0.1V 0 

1443 VIF3  -1000 1000V     0.1V 400 
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Code     

1501 1 

0  

1  [Hz] 

2  [Hz] 

3 PID1  [Hz] 

4 PID2  [Hz] 

5  [A] 

6  [V] 

7  [V] 

8  [ ] 

9  [%] 

 

10  [%] 

 

11 VIF1  [V] 

12 VIF2  [V] 

13 VIF3  [V] 

14  [rpm] 

15  [kW] 

16  [kVA] 

17 PID1  [Hz] 

18 PID1 [Hz] 

19 PID2  [Hz] 

20 PID2 [Hz] 

21  

22  

23  

24 PID1 [Hz] 

25 PID2 [Hz] 

26  

30  

31  

32  

33  

34  

35  [Hz] 

36  [%] 

39 (subPG)( ) 

40 [%] 

98  

99  

1 0 

1502 1 0 20 0.01 1 

1503 1 0  0.1V 0 

1504 2 

0  

1  [Hz] 

2  [Hz] 

3 PID1  [Hz] 

4 PID2  [Hz] 

5  [A] 

6  [V] 

7
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Code     

1509 

1510 

1511 

DO1  

DO2  

DO3  

0  

1 1 

2  

3  

4 2 

5 1  

6 1 16  

7  

8 F1704  

9 80%  

10  

11 ( (
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Code     

1512  1 100  1  1 

1513 

 

1514 

 

1

 

2

 

0  

1 1 

2  

3  

4 2 

5 1  

4

o

!

^Ï^k

�,

4
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1515 1 0 20  0.01  1 

1516  0  0.1 % 100 

1517  0 50% 0.1 % 25 

1518  0 2000rpm 1rpm 100 

1519  0 100rpm 1rpm 10 

1520 1 

0  

1 Hz  

2 Hz  

3 PID1 Hz
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1524 

1525 

3  

4  

0  

1 1 

2  

3  

4 2 

5 1  

6 1 16  

7  

8 F1704  

9 80%  

10  

11 ( ( )) 

12 ( ( )) 

13 DC  

14  

15  

16  

17  

18 FR            19 RR  

20 2DF           21 3DF  

22 5DF           23 9DF  

24 AD2           25 AD3  

26 JOG           27 MBS  

28 ES            29 RST  

30 ( )) 

31  

32  

33 ( "Er P" ) 

34             35  

36 ɹ  

37-39  

40 (EPS LowFAN SLJ

) 

41 (EPS HighFAN SLJ

) 

42      

43  

44-46  

47  

48  

49      

59  

60  

61  

62  

83    

84  

85  
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1528 2 

0  

1 Hz  

2 Hz  

3 PID1 Hz  

4 PID2 Hz  

5 A  

6 V  

7 V  

8  

9  

 

10  

 

11 VIF1 V  

12 VIF2 V  

13 VIF3 V  

14 rpm  

15 kW  

16 kVA  

17 PID1 Hz  

18 PID1 [Hz  

19 PID2 Hz  

20 PID2 [Hz] 

21  

22  

23  

24 PID1 [Hz] 

25 PID2 [Hz] 

26  

30  

31  

32  

33  

34  

35 Hz  

36  

39 [rpm](subPG)(

) 

40 [%] 

99  

1 0 

1529 2 0 20  0.01 1 

1530 2 0 16mA 0.1mA 0 

7-2-3 系统相关功能 F16XX～F18XX 

系统相关功能 F16XX～F18XX 

Code     

1601  

0  

1  

2  

 

3  

 

1 0 

1602  

0  

1  

2  

1 0 

1603  

0  

1 F1603  

2

F1603ɹF1021ɹF2101 F2116  

3 F1603

 

4  

1 0 

1604  

0  

1  

2  

3  

4  

1 0 

1607  1 60  1  5 

1608           1 1 

1701  A  0     50 200% 1% 150 
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B  0     50 150% 
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7-2-4 特殊功能 F19XX～F20XX 

特殊功能 F19XX～F20XX 

Code  
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2115 15  0 599Hz 0.01Hz 55 

2116 16  0 599Hz 0.01Hz 0 

2201  

0  

1  

2 1 

3 2 

1 0 

2202  
0  

0 250  
1 1 

2203 T1 0 65000  1  10 

2204 T2 0 65000  1  10 

2205 T3 0 65000  1  10 

2206 T4 0 65000  1  10 

2207 T5 0 65000  1  10 

2208 T6 0 65000  
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2230 T10   --- 11 

2231 T11   --- 11 

2232 T12   --- 21 

2233 T13   --- 21 

2234 T14   --- 21 

2235 T15   --- 21 

2236  

0  

1 VIF1 

2 VIF2 

3 VIF3 

1 0 

2237  0 50% 1% 0 

2238  0 20% 0.01% 0 

2239  0 50% 0.01% 0 

2240  0 50% 0.01% 0 

2241  0 6500  0.1  0 

2242  0 6500  0.1  0 

2243  0 650% 0.01% 100 

2244  0 6500  0.1  0 

2245  
1 F2240  

2 F2239  
1 1 

7-2-6 显示功能 F23XX 

显示功能 F23xx 

Code     

2301 LCD  1 10 1 5 

2306 LCD  

0  

1 254  

999  

1  10 

2307 LCD  

0  

1  

2  

1 1 

7-2-7 PID 功能 F30XX～F33XX 

PID 功能 F30XX～F33XX 

Code     

3001 PID1  

1  

2 VIF1 

3 VIF2 

4 VIF3 

11 F3017  

99  

1 1 



 -67-   

3002 PID1  

0  

1 VIF1 

2 VIF2 

3 VIF3 

10  

99 PG PID 

1 0 

3003 PID1  0 100 0.01 0.1 

3004 PID1  0.01 100  0.01  0.1 

3005 PID1  0 100  0.01  0 

3006 PID1  5 100%  0.1% 20 

3007 PID1  1 500 1=10ms  1 10 

3008 PID1  5 100%  0.1% 20 

3009 PID1  0 1 100%  0.1% 100 

3010 PID1  0 1 100%  0.1% 100 

3011 PID1  
1 -  

2 -  
1 1 

3012 PID1  
1  

2  
1 1 

3013 PID1  0 50 0.01 1 

3014 PID1  0 50 0.01 1 

3015 PID1 F3012=2  0 100 0.01 0.1 

3016 PID1 F3012=2  0.01 100  0.01  0.1 

3017 PID1  0 6000 0.1 0 

3018 PID1  0 6000 0.1 0 

3019 PID1  0 600Hz 0.01Hz 60 

3020 PID1  0        1  1 1 

3021 PID1  0        1  1 1 

3101 PID2  

1  

2 VIF1 

3 VIF2 

4 VIF3 

11  

F3119  

99  

1 1 

3102 PID2  

0  

1: VIF1 

2: VIF2 

3: VIF3 

10:  

98:SUB PG PID  

99:PG PID 

1 0 

3103 PID2  0 100 0.01 0.1 

3104 PID2  0.01 100  0.01  0.1 

3105 PID2  0 100  0.01  0 

3106 PID2  5 100%  0.1% 20 
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3107 PID2  1 500 1=10ms  1 10 

3108 PID2  5 100%  0.1% 20 

3109 PID2  
0  

1 100%  
0.1% 100 

3110 PID2  
0  

1 100%  
0.1% 100 

3111 PID2  
1 -  

2 -  
1 1 

3112 PID2  
1  

2  
1 1 

3113 PID2  0 50 0.01 1 

3114 PID2  0 50 0.01 1 

3115 PID2 F3012=2  0 100 0.01 0.1 

3116 PID2 F3012=2  0.01 100  0.01  0.1 

3117 PID2  0 6000 0.1 0 

3118 PID2  0 6000 0.1 0 

3119 PID2  0 600Hz 0.01Hz 60 

3120 PID2  0:          1:  1 1 

3121 PID2  0:          1:  1 1 

3123 PID  
1  

2  
1 1 

3124 PID  
1  

2  
1 2 

3125 PID  1 100%  0.1% 20 

3126 PID  0 65535 1 0 

3127 PID  0 2 1 2 

3201 PID  

0  

1 PID1  

2 PID2  

3  

4 PID  

5 PID  

1 0 

3203 PID  

0 PID  

1 PID1  

2 PID2  

3  

4 PID1 PID2  

5  

6  

1 0 

3204 PID  

1  

2 PID  

3 PID  

1 1 

3205 PID  
0  

1  
1 0 

3206 PID  0.01 100 0.01 1 

3207 PID1/PID2  0.1 6000  0.1  0.1 

3301 PID1   1 --- 
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3302 PID1   1 --- 

3303 PID1   1 --- 

3304 PID1   1 --- 

3305 PID2   1 --- 

3306 PID2   1 --- 

3307 PID2   1 --- 

3308 PID2   1 --- 

7-2-8 通信功能 F40XX～F41XX 

通信功能 F40XX～F41XX 

Code     

4001  0            1  1 1 

4003 /  0            1  1 1 

4004  1 6000ms 1ms 10 

4005  

0  

1  

2 Modbus  

3 Profibus-DP  

1 0 

4006  
0 254 Modbus  

1 32 RS485  
1 1 

4007  

1 1200bps 

2 2400bps 

3 4800bps 

4 9600bps 

5 19200bps 

6 38400bps 

7 57600bps 
1 4 

4008  0          1         2  1 1 

4009  1 1               2 2  1 1 

4010  0 CR+LF            1 CR 1 0 

4011  

0  

1  

2  

1 0 

4101 Modbus  0    0 600  0.01  0 

4102 Modbus  

0  

1  

2  

1 0 

7-2-9 电机参数 F5XXX 

电机参数 F5XXX 

Code     

5001  

X Y ZZZ 

X  

Y  

Z  

 
 

 

 5002  
0.1 999.9A 

30 110% 
0.1A 

5003  10 600Hz 
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5004  0 24000 rpm 1rpm 

5005  

1 A  

2 E  

3 B  

4 F  

5 H  1 2 

5006 
 

0 F5001  

100 480V 
1V 0 

5007  0.1 50% 0.1% 2 

5008 
 

0  

50 300% 
0.1% 200 

5009  
55kW  0.001   

 75kW  0.01  

5010  
55kW  0.001   

 75kW  0.01  

5011  
55kW  0.1 6000mH 0.1mH 

0.01mH 75kW  0.01 600mH 

5012  
55kW  0.1 6000mH 0.1mH 

0.01mH 75kW  0.01 600mH 

5013  
55kW  0.1 6000mH 0.1mH 

0.01mH 75kW  0.01 600mH 

5014  0.01 650A 0.01A 200 

5015  0 65kgm2 0.001kgm2 0.009 

5016  1 200  0.01  1 

5017  0       0   0 

5018  

2 2                4 4  

6 6                8 8  

10 10              12 12  

14 14              16 16  

18 18              20 20  

22 22              24 24  

26 26              28 28  

30 30              32 32  

34 34              36 36  

38 38              40 40  

42 42              44 44  

46 46              48 48  

1 4 

5019  380 480V 1V 380 

5020  1 10000kW 1kW 150 

5021  
1  

2  
1 1 

5022 
 

1 F5001  

2  
1 1 

5023 
 

0  

1  
1 1 
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7-2-10 Profibus-DP F83XX 

Profibus-DP F83XX 

Code     

8301 PROFIBUS   1 0 

8302 PPO  

1 PP01 

2 PP02 

3 PP03 

4 PP03 

5 PP05 
1 1 
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7-3 功能说明 

7-3-1 基本运转功能 

基本功能 

 
F1001  

 
Code     

1001 
 

1 V/f  

12  

40  

1 1 

 

⚫ F1001=1 V/f V/f ɺ 

⚫ F1001=40  

ɐ ɺ 

ɐ V/f ɺ 

ɐF2001 ɺ 

 

ɺ 

ɺ 

F2010 V・f ɺ 

F2011 V・f ɺ 

F2012 V・f ɺ 

F1002 1  

⚫ F1002=2 11  

VIF1ɹVIF2ɹVIF3 3 ɹ

ɺ F1002 ɺ 

0ɺ F1007ɹF1316ɹF1317 ɺ 

⚫ F1002=21  

ON/OFF ɺ 

ɺ 

1) ɺ 
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F1002=21 

AD2  

AD3  

DCM  

ɐ 1 AD2 AD3

ɺ ɺ 

ɐ F1002=21 2ɹ 3ɹ 4 ɺ 

■ 端子台步进功能代码设置： 

 

ɐ F1414 F1420 AD2 AD3  

F1417=8 DI4 AD2 ɺ 

F1418=9 DI5 AD3 ɺ 

ɐ F1037 F1037=2.5 2.5Hz/ ɺ 

ɐ F1038 F1038=1 ɺ 

■ 使用方法说明： 

ɐ  

AD2 DCM ɺ ɺ 

ɐ  

AD3 DCM ɺ ɺ 

ɺ 

 

ɐ 1 ɺ

2 2DF DCM 2

2 ɺ ɹ

ɹ ɹ ɺ 

ɐ F1603=1 3 ɺ 

ɐAD2 AD3 ɺ 

ɐ
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F2102 F2116 F1201 ɺ 

AD2

AD3

ON ON

ON

ON

OFF OFF

OFF OFFOFF

目
标
频
率

HZ

上升动作

上升动作

状态保持

状态保持

状态保持
上升动作

下降动作

时间

0

 

⚫ F1002=31  

PC ɺ 7 ɺ 
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0V ɺ 

ɐ ɹ ɺ 0ɺ 

ɐ5V 10V 0V ɺ 

ɺ 

F1003 V/f  

V/f ɺ 

⚫ F1003=1 ɹF1003=2ɹ3 ɺ 

Code     

F1003 

 
V/f  

1  

2  

3  

1 1 

 

Ɋ V/f V/f ɺ 

F2003 F2006 ɺ 

F2003 V/f 1 ɺ 

F2004 V/f 2 ɺ 

F2005 V/f 1 ɺ 

F2006 V/f 2 ɺ 

F1004  

ɺ 

Code     

F1004  0 20% 0.1%  

※ ɺ 

V/f ɺ 
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100%

20%

0
基准频率

输
出
电
压

输出频率

调整范围

 

 

ɐ ɺ ɺ

ɺ 

ɐ V/f ɺ 

F1005  

F1006  

V/f ɺ ɺ 

Code 
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ɺ 400V

F1005=460Vɺ V/f

460Vɺ 

F1007  

F1008  

ɺ 

Code     

F1007  5 599Hz 0.01Hz 60 

F1008  0.05 200Hz 0.01Hz 0.05 



 -78-   

ɐ
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F1011  

F1012 1  

F1013 2  

F1014 3  

F1015 4  

F1016 1  

F1017 2  

F1018 3  

F1019 4  

F1020 JOG  

ɺ ɹ ɺ 

F1020 ɺ 

JOG F1012 F1016

( 1 )ɺ 

Code     

F1011  1 120Hz 0.01 Hz  

F1012 1  0
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ON

ON

ON OFFOFF

OFF OFF

OFF

OFF

OFFON ON

ON ON

输
出
频
率

设定频率

时间   运转信号
（操作面板或者外部信号）

第1 第2 第3 第4 第1 第2 第3 第4

加速时间 减速时间

输入
信号

AD2-DCM
间短接

AD3-DCM
间短接

 

F1021 JOG  

ɺ 

Code     

F1021 JOG  0 60Hz 0.01 Hz 5 

 

ɐ JOG JOG-DCM JOG

ɺ 

ɐ JOG JOG ɺ 

F1022 1S  

F1023 1S  

F1024 1S  

F1025 1S  

F1026 1S  

F1027 1S  
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0 F1011 F1015 100  F1011

F1015 2 ɺ 

ɐ S ɺ 

ɐS F1022 F1027 ɺ

ɺ 

       T                200                 S S  

Ts =  

       2           100+ S                     200 

Ts S ɺ 

T F1011 F1019 ɺ 

S  F1022ɹF1025ɹF1028ɹF1031 % ɺ 

S  F1023ɹF1026ɹF1029ɹF1032 % ɺ 

S  F1024ɹF1027ɹF1030ɹF1033 % ɺ 

Ɋ  

1 20Hz 50Hz  

F1011=50 Hz ɺ 

F1012=5 ɺ 

F1022=50 % S ɺ 

F1023=50 %  S ɺ 

F1024=0 %  ɺ 

         5  
Ɩ T = 50Hz 20Hz = 3 ɺ 
         50Hz 
           3           200     50 50 
Ɨ Ts = = 3.75  
            2          100 0     200 

ɐ S ɺ

ɺ 

F1011=50 Hz F1012=5 F1016=5  

Ɋ  

ɐ 1) F1022=100  F1023=100  F1024=100  F1025=100  F1026=100  F1027=100 

ɺ

2 ɺ 
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ɐ 2) F1022=100  F1023=100  F1024=100  F1025=100  F1026=100  F1027=0ɺ 

S S
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ɐ 4 S F1011 F1019

ɺ 2

 

ɐ 5 S

ɺ 

ɐ 6 ɺ 

ɐ 7 JOG S ɺ 

F1034 1 B 

F1035 1 C 

F1036 1 D 

1 ɺ 

Code     

F1034 

F1035 

F1036 

1 B 

1 C 

1 D 

1  

2 VIF1 

3 VIF2 

4 VIF3 

5 VIF1+VIF2 

6 VIF1+VIF3 

7 VIF2+VIF3 

8 VIF1-VIF2 

9 VIF2-VIF1 

10 VIF1-VIF3 

11 VIF3-VIF1 

21  

31 RS-485  

41 PG  

1 1 

1 1DFAɹ1DFB ɺ 1DFA

1DFB 1 ɺ1DFA,1DFB F1414 F1420 ɺ 

1DFA 1DFB 1  

OFF OFF F1002 1  

ON OFF F1034 1  

OFF ON F1035 1  

ON ON F1036 1  

Ɋ  

ɐ F1002 ɺ 
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ɐ 1DFAɹ1DFB ON 2 16 JOG F1021

F2102 F2116 ɺ 

ɐF1002, F1034, F1035, F1036 VRF ɺ 

F1037  

1 F1002=21 ɺ F1037

ɺ F1002=21 ɺ

AD2 AD3 ON

AD2 AD3 OFF 1 ɺ

ɺ 

F1038  

1 F1002=21 ɺ F1038

ɺ 

F1038=0 ɺ OFF  

F1038=1 OFF ɺ 0. Ɖ

OFF ɺ 

F1038=2 F1108=1,2

ɺ 

F1039  

ɺ 

 F1039=0 ɺ 

 F1039=1 ɺ 

 F1039=2 VIF ɺ 

启动·控制功能 

 

F1101  

ɺ 

Code     

F1101  
1  

2  

3  

4:  
1 1 
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⚫ F1101=1 ɹ DRIVE STOP

ɺ 

DRIVE STOP ɺ F1110

ɺ 

RREV ON F1110 ɺ 

⚫ F1101=2 FRɹRR ɺ 

FR ON RR ON FR RR ON

 

FWD RVE

ɺ 

FR  RR   

OFF OFF  

ON OFF  

OFF ON  

ON ON  

RREV ON FR RREV

ON  

RR RREV ON ɺ 

⚫ F1101=3 ɺ 

⚫ F1101=4 ɹ RUNɹSTOPɹ

FR/RR ɺ 

STOP ON RUN Ū

STOP OFF ɺ 

FR/RR FR/RR OFF FR/RR

ON ɺ  

 

DCM FR/RR STOP RUN
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RUN  STOP  FR/RR   

 OFF   

Ū  ON 
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Code     

F1102  

1  

2  

3  

1 1 

⚫ F1102=1 F1103 ɺ 

⚫ F1102=2 ɺ 

ɺ 

ON

ɺ 

⚫ F1102=3 ɺ 

ɹ ɺ 

ɺ 

F1112 F1114ɺ 

ɹ F1102 ɺ 

 

ɐ ɹ ɹ

ɺ 

                  

 

 

                      

                      

 

                       

                                              

                                   T=0 

ɐ

ɺ
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ɺ

ɺ 

 

PID

ɺ 

F1103  

ɺ ɺ 

Code     

F1103  0.05 60Hz 0.01Hz 1 

 

F1103=20Hz 50Hz 20Hz

50Hzɺ 

 

ɐ ɺ 

F1104  

ɺ 

Code     

F1104  0 20Hz 0.01Hz 0 
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F2101=10 F1104=30Hz F1103=20Hz

20Hz 30Hz ɺ 

F1104 F1103 ɺ 

F1105  

ɺ 

Code     

F1105  0 5  0.1 0 

 

ɺ 

运转信号

延迟时间

时间

输
出
频
率

 
 

F1106  

F1107  

ɹ ɺ

ɺ 

Code     

F1106  0.0 120.0  0.1  0 

F1107  
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时间

目标频率

待机频率
F1107

启动频率
F1103

加速时 加速时

减速时

待机时间
F1106

待机时间
F1106

 

ɐ ɺ 

ɐ ɺ 

ɐ ɺ 

F1108  
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ɐ 3 F1108=2 F1108=1 ɺ 

ɐ 4 PID PID

ɺ 

F1109  

ɺ 

Code     

F1109  

1 ɹ  

2  

3  

1 1 

⚫ F1109=1 ɺ 

⚫ F1109=2,3 ɺ 

ɺ 

F1110  

ʇDRIVEʈ ɺ 

Code     

F1110 
 

 

1  

2  
1 1 

F1110 F1109 CtLEr ɺ 

F1111  

ɺ 

Code     

F1111  

1  

2  

3  

4  

1 1 

⚫ F1111=1 ɺ 

F1010 F1016 F1019 ɺ 

⚫ F1111=2 + ɺ 

F1112

ɹ F1113ɹF1114

ɺ 

⚫ F1111=3 ɺ 
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ɺ 

⚫ F1111=4 ɺ 

(F1118)

ɺ (F1117) ɺ 

F1112  

F1113  

F1114  

ɹ ɹ ɺ 

Code     

F1112  0.05 60Hz 0.01Hz 0.5 

F1113  0.1 10  0.1  2 

F1114  1 10 1 5 

Ɋ  

ɐ F1111=2 ɺ 

ɐ

ɺ F1113 F1114 ɺ

F1102 ɺ 

ɐ

ɺ 

Ɩ ƌ ɺ 

ɺ 

Ɨ ɺ 

ɐ ɺ 

ɐ

Ɩ ɺ 

ɐ

ɺ 

ɐ ʇSTOPʈ ɺ 

ɐ ɺ 
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ɐ 1  F1113ɹF1114 V/f F1001=1ɹ40 ɺ F1001=2ɹ

3ɹ4ɹ5ɹ6
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F1116 
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ON ɺ DCBRK OFF ɺ

DCBRK ON ɺ 

● F1117=1  

ɺ MBS ON

STOP ɺ  

● OFF F1117=2   

T1 F1119 + T2 F1120 +

T3

T3
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ɺ 

F1118 F1111=4 ɺ 

F1111=4 V/f F1001=1ɹ40) ɺ 

F1119 T1 

F1120 T2 

F1121 T3 

F1122 F1 

F1123 F2 

ɺ 

Code     

F1119 

F1120 

F1121 

T1 

T2 

T3 

0.1 6500  0.1  

2 

2 

2 

F1122 

F1123 

F1 

F2 
1 10 1 

5 

5 

+ F1111=4 ɺ 

1. F1 F1122 T1 F1119 ɺ 

2. T1 T2 F1120 F1 F1122 F2 F1123 ɺ 

3. T2 F2 ɺ 

+ F1111=4 F1117

ɺ 

 

 

 

 

 

 

 

 

F1117=0 DCBRK OFF  

+ F1111=4 F1117

ɺ 

T1
(F1119)

T2
(F1120)

F1
(F1122)

时间

制动力

F2
(F1123)

DCBRK端子

ON
OFF

直流制动结束
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F1117=1 MBS ON  

 

 

 

 

 

 

 

F1117=2 T3  

1 F1119 F1123 V/f F1001=1ɹ40 ɺ F1001=2ɹ

3ɹ4ɹ5ɹ6ɹ12ɹ13 F6007ɹF6008 ɺ 

2

ɺ

ɺ 

3

ɺ 

4 ɹ F1113ɹF1114 ɺ 

F1124  

ɺ 

Code     

F1124  0.01 4  0.01  1 

T1
(F1119)

T2
(F1120)

F1
(F1122)

时间

制动力

F2
(F1123)

OFF
ON

直流制动结束MBS端子

T1
(F1119)

T2
(F1120)

T3
(F1121)

F1
(F1122)

时间

制动力

直流制动结束

F2
(F1123)
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ɺ 

 

ɺF1129

ɺ 

F1130*

ɺ

ɺF1130

ɺ 

F1131 STOP  

⚫ F1131=0 STOP  

⚫ F1131=1 STOP

ɺ 
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显示功能 

 

F1201 ( ) 

ɺ 

Code     

F1201  

1 Hz  

2 A  

3  (V) 

4 rpm  

5 %  

6 (Mpa) 

7  
1 1 

ɹ ɺ 

F1201  /  
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ɔ ɺ 

ɔ ɺ 

ɔ ɺ 

ɔ ɺ 

ɔ PID PID ɺ 

ɔ VIF ɺ 

ɔ ɺ 

ɔ ɺ 

ɔ ɺ 

ɔ ɺ 

ɔ ɺ 

ɔ ɺ 

ɔ DP DP profibus ɺ 

ɔ ɺ 

以下的显示只是显示 F1001=2、3、4、5、6 时的值。 

ɔ ɺ 

ɔ ɺ 

ɔ ɺ 

ɔ ɺ 

以下的显示只在 F1001=6 时显示。 

● ɺ  

F1203  

7 ɺ F1202=1

ɺ 

Code     
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辅助功能 

 

F1301 1  

F1302 1  

F1303 2  

F1304 2
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ɺ ɹ 0

ɺ  

ɐ F1007 F1008

ɺ 

ɐ F1007 ɹ F1008

ɺ 

实
际
频
率

例2

第2回避频率上端

第1回避频率下端

第1回避频率上端

第2回避频率下端
跳跃宽度

 

F1307  

ɺ 

Code     

F1307  
0  

1  
1 0 

 

ɐ ɺ 

ɐ ɺ 

ɐ 3 3 ɺ 

ɐ ɺ ɺ 

 

oCH  oCPn  

oCA  oCPd  

oCn  ouA  

oCd  oun  

oCPA  oud  
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F1308  

ɺ 

Code     

F1308  0 20 1 * 

* ɺ 

ɺ 

F1309 V/f  

V/f ɺ 

Code     

1309 
V/f

 

0  

1  
1 0 

⚫ F1309=0 ɹ ɺ 

ɺ

ɺ 

⚫ F1309=1 ɹ ɺ 

ɺ

ɺ 

1 F1309=0 ɹ ɺ 0Hz

ɺ ɹ

ɺ 

2 F1309

ɺ 

3 F1309 ɺ 

F1315 
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ON ɹ

ɺ

ɹ OFF ONɺ F1315

ɹ ɺ 

ON

ON

OFF

OFF

最短运转时间
F1315

外部运转信号
FR或RR

变频器内部的
运转信号

 

1 F1315

ɺ 

2 F1101=2 ɺ 

F1316 2  

F1317 3  

Ɋ  

ɺ 

F1414 F1420 DI 2MAX 3MAX ɺ 

2MAX DI 2 3MAX 3

ɺ F1007 ɺ 

Code     

F1316 2  5 599Hz 0.01Hz 60 

F1317 3  5 599Hz 0.01Hz 60 

 

F1318  ON/OFF  

ɺ

F13
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F1319  

ɹ

ɺ 1000m ɺ 

Code     

F1319  

1 1000m  

2 1000 1500m  

3 1500 2000m  

4 2000 2500m  

5 2500 3000m 

1 1 

ɺ 

  

1000m  1 

1000 1500m  0.966 

1500 2000m  0.925 

2000 2500m  0.900 

2500 3000m 0.876 

 

F1320  

A B ɺ 

Code     

F1320  
1 A  

2 B  
1 2 

● A 150% ɺ 

● B 120% ɺ 

ɺ 

F1321 AVR  

AVR ɺ 

Code     

F1321 AVR  
0 AVR  

1 AVR   
1 1 
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7-3-2 输入输出功能 

输入输出相关功能 

ɹ ɺ 

F1401 VIF1  

F1402 VIF1  

F1403 VIF2  

F1404 VIF2  

F1405 VIF3  

F1406 VIF3  

0V 0mA

5V 10V 20mA ɺ 

Code     

F1401 

F1403 

F1405 

VIF1  

VIF2  

VIF3  

0  

0V 4mA  

-XXXX ɺ 

0.1Hz 0 

F1402 

F1404 

F1406 

VIF1
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F1407 VIF1  

F1408 VIF2  

F1409 VIF3  

ɺ 

Code     

F1407 

F1408 

F1409 

VIF1  

VIF2  

VIF3  

2 5000ms 1ms 10 

Ɋ  

ɐ ɺ 

ɐ N msec N=2 5000 2 5000msecɺ 

ɐ VIF1ɹVIF2ɹVIF3 ɺ 

F1411  

ɺ 

Code     

F1411  0  

1 VIF1 

2 VIF2 

3 VIF3 

1 0 

ɐ 

ɺ 

 

VIIF1 VIF2 VIF3  

ɐ F1411 ɺ 

ɐ F1433ɹF1435ɹF1437 ɺ 
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2 50Hz F1433=50% 0 10V  

ɔ 0V 50Hz =25Hzɺ 

ɔ 5V 50Hz =50Hzɺ 

ɔ 10V 50Hz =75Hzɺ 

F1412 MBS  

MBS ɺ 

Code     

F1412 MBS  1     2  1 1 
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表 7-1  多功能输入代码一览表 

    

F1414 DI1 

0 255 

1 FR  

F1415 DI2 2 RR  

F1416 DI3 3 2DF  

F1417 DI4 4 3DF  

F1418 DI5 5 MBS  

F1419 DI6 6  ES  

F1420 DI7 7 RST  

表 7-2  多功能输入信号一览表 

   

0   
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28  RR+AD2+3DF 

29  FR+AD2+2DF+3DF 

30  RR+AD2+2DF+3DF 

31  FR+AD3+2DF 

32  RR+AD3+2DF 

33  FR+AD3+3DF 

34  RR+AD3+3DF 

35  FR+AD3+2DF+3DF 

36  RR+AD3+2DF+3DF 

37 PTR   

39  FR+5DF 

40 HD  

45 CP  

46 CCL  

47 PC( ) P  

57 PO  

58 FR+CCL FR+CCL 

59 FR+RCCL RR+CCL 

64  FR+MBS 

65  RR+MBS 
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F1422  

F1002=25

ɺ 

Code     

F1422  1000 60000Hz 1Hz 1000 

F1002=41 1 A+ɹA

ɺ 

ɺ 

 F8108 PG   ɺ 

 F8109 PG          PG ɺ 

F1422 F1006 ɺ  

1 = F1006 / F1422 ɺ 

1 PG

ɺ  

2 A+ɹA- ɺ 

3 100000Hz ɺ 

4 ɺ 

ɺ 

F1423 VIF1 bit  

F1424 VIF2 bit  

F1425 VIF3 bit  

ɺ 

Code     

F1423 

F1424 

F1425 

VIF1 bit  

VIF2 bit  

VIF3 bit  

8 12bit 1bit 12bit 

ɺ 

Ɋ  

F1423=8 4bit ɺ 

F1423=9 3bit ɺ 
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F1423=10 2bit ɺ 

F1423=11 1bit ɺ 

F1423=12 bit 

F1426 VIF1  

F1427 VIF2  

F1428 VIF3  

ɺ 

Code     

F1426 

F1427 

F1428 

VIF1  

VIF2  

VIF3  

1  (0 5V) 

2  (0 10V) 

3  (0  

4  (0  

5  (0 5V, 2.5V ) 

6  (0 10V, 5V ) 

7  (4 20mA) 

8  (0 20mA) 

1 

1 

1 

1 

=1 0 5Vɺ 

=2 0 10Vɺ 

=3 0 ɺ 

=4 0 ɺ 

=5 0 5V
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ɺ VIF ɺ

VIFXzwɺ 

 

VIFx max ɺ 

VIFx cen ɺ 

F1432 VIF1  

F1433 VIF1  

F1434 VIF2  

F1435 VIF2  

F1436 VIF3  

F1437 VIF3  

F1438 VIF1  

F1439 VIF1  

F1440 VIF2  

F1441 VIF2  

F1442 VIF3  

F1443 VIF3  

 
Code     

F1432 

F1434 

F1436 

VIF1  

VIF2  

VIF3  

0  0.01 0 

F1433 

F1435 

F1437 

VIF1  

VIF2  

VIF3  

0  0.01 1 

F1438 

F1440 

F1442 

VIF1  

VIF2  

VIF3  

0  0.1 0 

F1439 

F1441 

F1443 

VIF1  

VIF2  

VIF3  

0  0.1 400 

bias  
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 VIF  

ɹ  

 
VIF1 VIF2 VIF3 

G B G B G B 

 F[1402] F[1401] F[1404] F[1403] F[1406] F[1405] 

 F[6108] F[6107] F[6110] F[6109] F[6112] F[6111] 

 F[1439] F[1438] F[1441] F[1440] F[1443] F[1442] 

 F[1433] F[1432] F[1435] F[1434] F[1437] F[1436] 

 F[1402] 0 F[1404] 0 F[1406] 0 

 F[8024] F[8023] F[8024] F[8023] F[8024] F[8023] 

 

F1501 1 

F1502 1 

F1503 1 

F1504 2 

F1505 2 

F1506 2 

F1526 offset 1 

F1527 offset 2 

Aout1ɹAout2 ɺ 

Aout1 AO1 ACM Aout2 AO2 ACMɺ 

AO2 IO

SW82 ɺSW82 ɺ 

AO2 F1515ɹF1520ɹF1521 AO2

F1504ɹF1505ɹF1506ɹF1527

ɺ 

 

ɐ 1 0-
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Code     

F1501 

 

F1504 

 

 

 

1 

 

2 

0  

1:  [Hz] 

2  [Hz] 

3 PID1  [Hz] 

4 PID2  [Hz] 

5  [A] 

6  [V] 

7  [V] 

8  [ ] 

9  [%] 

 

10  [%] 

 

11 VIF1 [V] 

12 VIF2 [V] 

13 VIF3 [V] 

14  [rpm] 

15  [kW] 

16  [kVA] 

17 PID1  [Hz] 

18 PID1 [Hz] 

19 PID2  [Hz] 

20 PID2 [Hz] 

21 23  

24 PID1 [Hz] 

25 PID2 [Hz] 

26  

30~34  

35  [Hz] 

36  [%] 

39  (subPG)( ) 

40  [%] 

98  

99  

1 0 

F1502 

F1505 

1 

2 
0 20  0.01  1 

F1503 

F1506 

1 

2 
0  0.1V 0 

F1526 

F1527 

offset 1 

offset 2 
0  0.1V 0 

ɐ  

・ ɺ

ɺ 

 

                      ( ) 
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ɐ  

 

                       

ɐoffset  

 

                     offset  
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8  [ ] 100 /8V 

9  [%]  100%/5V 

10  [%]  100%/5V 

11 VIF1  
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[kW]  [kW]  

37 250A / 10V 45 250A / 10V 

55 250A / 10V 75 500A / 10V 

90 500A / 10V 110 500A / 10V 

132 750A / 10V 160 750A / 10V 

185 750A / 10V 200 750A / 10V 

220 750A / 10V 250 1000A / 10V 

280 1000A / 10V 315 1000A / 10V 

 

表 7-4：有效功率/视在功率(电压输出,400V 系列) 

[kW] 

 

 

 

 [kW] 

 

 

 

 

0.4 10kW / 10V 10kVA / 10V 0.75 10kW / 10V 10kVA / 10V 

1.5 10kW / 10V 10kVA / 10V 2.2 10kW / 10V 10kVA / 10V 

4.0 20kW / 10V 20kVA / 10V 5.5 20kW / 10V 20kVA / 10V 

7.5 30kW / 10V 30kVA / 10V 11 40kW / 10V 40kVA / 10V 

15 50kW / 10V 50kVA / 10V 18.5 60kW / 10V 60kVA / 10V 

22 70kW / 10V 70kVA / 10V 30 100kW / 10V 100kVA / 10V 

37 100kW / 10V 100kVA / 10V 45 150kW / 10V 150kVA / 10V 

55 200kW / 10V 200kVA / 10V 75 250kW / 10V 250kVA / 10V 

90 250kW / 10V 250kVA / 10V 110 300kW / 10V 300kVA / 10V 

132 400kW / 10V 400kVA / 10V 160 500kW / 10V 500kVA / 10V 

185 500kW / 10V 500kVA / 10V 200 600kW / 10V 600kVA / 10V 

220 600kW / 10V 600kVA / 10V 250 700kW / 10V 700kVA / 10V 

280 900kW / 10V 900kVA / 10V 315 900kW / 10V 900kVA / 10V 

 

F1520 1 

F1515 1 

F1521 1 

F1528 2 

F1529 2 

F1530 2 

Iout1ɹIout2 ɺ 

Iout1 I+ ACM Iout2 AO2 ACMɺ 

AO2 IO SW82

ɺSW82 ɺ 
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AO2 F1515ɹF1520ɹF1521 AO2

F1504ɹF1505ɹF1506ɹF1527 ɺ  

AO2ɹI+ ɹACM ɹ  

Iout ɺ 

F1504 

 
  

0  0    

1  1 Hz   120Hz/16mA  

2  2 Hz   120Hz/16mA  

3  3 PID1 Hz   120Hz/16mA  

4  4 PID2 Hz   120Hz/16mA  

5  5 A   7-4 

6  6 V   500V/16mA  

7  7 V   500V/8mA  

8  8   100 /12.8mA  

9  9    100%/8mA  

10  10  100%/8mA  

11  11 VIF1 V   10V/16mA, 

12  12 VIF2 V   16mA/16mA 

13  13 VIF3 V   10V/16mA, 

14  14 rpm   1800rpm/16mA  

15  15 kW   7-5 

16  16 kVA   7-5  

17  17 PID 1 Hz   120Hz/16mA  

18  18 PID 1 Hz   120Hz/16mA  

19  19 PID 2 Hz   120Hz/16mA  

20  20 PID 2 Hz   120Hz/16mA  

24  24 PID1 Hz   120Hz/16mA  

25  25 PID2 Hz   120Hz/16mA  

30   

31   

32   

33   

34   

35  [Hz] 120Hz/16mA 

36  [%] 200%/8mA 

39 (subPG) 1800rpm/16mA 

40  200%/8mA 
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表 7-5：输出电流 (电流输出,400V 系列) 

[kW]  [kW]  

0.4 10A / 16mA 0.75 10A / 16mA 

1.5 20A / 16mA 2.2 20A / 16mA 

4.0 20A / 16mA 5.5 50A / 16mA 

7.5 50A / 16mA 11 50A / 16mA 

15 100A / 16mA 18.5 100A / 16mA 

22 100A / 16mA 30 250A / 16mA 

37 250A / 16mA 45 250A / 16mA 

55 250A / 16mA 75 500A / 16mA 

90 500A / 16mA 110 500A / 16mA 

132 750A / 16mA 160 750A / 16mA 

185 750A / 16mA 200 750A / 16mA 

220 750A / 16mA 250 1000A / 16mA 

280 1000A / 16mA 315 1000A / 16mA 

 

表 7-5：有效功率 / 视在功率 (电流输出,400V 系列) 

[kW] 

 

 

 

 [kW] 

 

 

 

 

0.4 10kW / 16mA 10kVA / 16mA 0.75 10kW / 16mA 10kVA / 16mA 

1.5 10kW / 16mA 10kVA / 16mA 2.2 10kW / 16mA 10kVA / 16mA 

4.0 20kW / 16mA 20kVA / 16mA 5.5 20kW / 16mA 20kVA / 16mA 

7.5 30kW / 16mA 30kVA / 16mA 11 40kW / 16mA 40kVA / 16mA 

15 50kW / 16mA 50kVA / 16mA 18.5 60kW / 16mA 60kVA / 16mA 

22 70kW / 16mA 70kVA / 16mA 30 100kW / 16mA 100kVA / 16mA 

37 100kW / 16mA 100kVA / 16mA 45 150kW / 16mA 150kVA / 16mA 

55 200kW / 16mA 200kVA / 16mA 75 250kW / 16mA 250kVA / 16mA 

90 250kW / 16mA 250kVA / 16mA 110 300kW / 16mA 300kVA / 16mA 

132 400kW / 16mA 400kVA / 16mA 160 500kW / 16mA 500kVA / 16mA 
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Ɋ  

F1509 F1511 F1507

 ɺ 

F1513ɹF1514ɹF1524 F1507

Relay1ɹRelay2ɹRelay3 ɺ 

输
出
频
率

频率到达信号

模拟 达信

 

F1508  

ɺ 

Code     

F1508  0 10Hz 0.01Hz 0 

Ɋ  

F1509 F1511 ɹ ɹ ɹ

ɺ 

F1513ɹF1514ɹF1524 Relay1ɹRelay2ɹRelay3

ɺ 

F1509 DO1  

F1510 DO2  F15
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6 (1 16 ) 

7  

8 (F1704 ) 

9  

80%  

10  

13 DC  

14  

15  

16  

17  

18 FR          

19 RR  

20 2DF         

21 3DF  

22 5DF         

23 9DF  

24 AD2         

25 AD3  

34 ( ) 

35 ( ) 

36 ( ɹ

) 

37-39  

42  

43  

44-46  

47  

48  

49  

59  

60  

61 ( 3 ) 

62 ( 3 ) 

83  

84  

85  
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21 3DF  3DF ON ONɺ 

22 5DF  5DF ON ONɺ 

23 9DF  
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Code     

F1512  1 100  1  1 

DO1 DO3

F1509 F1511 ɺ F1512

1 1rpm 0.1Hz ɺ 

1) F1512=1 1

ɺ =60Hz =60Hzɺ 

2) F1512=10 10

ɺ =60Hz =600Hzɺ 

3)  F1512=10 1500rpm 1500Hzɺ 1rpm 1Hz  

 

● F1509 F1511=34  

● F1509 F1511=35  

● F1509 F1511=47   

1 1.5~1500Hzɺ

1.5Hz OFFɺ 1500Hz 1500Hz ɺ 

2

ɺ

50mA ɺ 

F1513 1  

F1514 2  

F1524 3  

FA1ɹFB1ɹFC1 FA2ɹFB2ɹFC2 FA3ɹFB3ɹFC3

ɺ 

Code     

F1513 

 

F1514 

 

F1524 

 

1

 

2

 

3

 

0  

1 1 

2  

3  

4 2 

5 (1 ) 

6 (1 16 ) 

7  

8 (F1704 ) 

26 JOG         
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9  

80%  

10  

13 DC  

14  

15  

16  

17  

18 FR          

19 RR  

20 2DF         

21 3DF  

22 5DF         

23 9DF  

24 AD2         

25 AD3  

) 

37-39  

42  

43  

44-46  

47  

48  

49  

59  

60  

61 ( 3 ) 

62 ( 3 ) 

83  

84  

85  

7-3ɺ 

F1516  

F1516  

ɺ

ɺ 

Code     

F1516  0  0.1% 100 

F1517  0 50% 0.1% 25 

F1509 F1511

ɺ ɺ

F1513ɹF1514ɹF1524 FA1ɹFB1ɹFC1 FA2ɹFB2ɹ

FC2 FA3ɹFB3ɹFC3 ɺ 

F1518  

F1519  

ɺ 

Code     

F1518  0 2000rpm 1rpm 100 

ɺ 

Code     

F1519  0 100rpm 1rpm 10 

F1509 F1511 F1518
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ɺ

ɺ F1513ɹF1514ɹF1524 FA1ɹFB1ɹFC1

FA2ɹFB2ɹFC2 FA3ɹFB3ɹFC3 ɺ 

ɹ ɺ 

F1523  

 

Code     

F1523  0 200% 0.1% 0 

F1509 F1511 F1523

 ɺ 

F1513ɹF1514ɹF1524 FA1ɹFB1ɹFC1 FA2ɹ

FB2ɹFC2 FA3ɹFB3ɹFC3 ɺ 

7-3-3 系统相关功能 

系统相关功能 

ɹ ɹ ɺ 

F1601 ( ) 

( )

ɺ 

Code     

F1601  

( ) 

0  

1  

2  

 

3  

 

1 0 

ɺ 

1  F1601=1 ɺ 5-5-1 ɺ 

2  ɺ ɺ 

3  OFF ɺ

OFF ɺ 

4  ONɺ 
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5  F1601=2 ɺ 

6  ɺ ɺ 

7  OFF ɺ 

 

ɐ

ɺ 

ɐ ɺ 

ɐ ɺ 

ɐ ɺ ɺ 

ɐ F1601=3 ɺ 

F1602  

ɹ ɺ

ɺ 

Code     

F1602 
 

0  

1  

2  

1 0 

 F1602=0 ɺ 

 F1602=1 ɺ 

 F1602=2 ɺ 

 

ɐ ɹF1602ɹF1604ɹF1805ɹ ɺ 

ɐ F1604=4 F1602=2 ɺ 

ɐ ɺ 

ɐ ɺ ɺ 

ɐ ɺ ɺ 

F1603  

ɺ 
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Code     

F1603 
 

 

0  

1
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ɐ ɺ 

Ɋ  

ɐ F1702 ɺ 

ɐ ɺ 

ɐ ɺ F1705 ɺ 

ɐ ɺ 

ɐ 1

ES ɺ 

ɐF1711=0 ɺ 

1) 4.0kW 2.2kW  

 F1702= 2.2kW / 4.0kW ɺ 

2 F1702=50%  

50% 100% ɺ

75% 150%ɺ 

ɐ  

F1414 F1420 DI1 DI7  

F1705  

F1703  

ɺ 

Code     

F1703 
 

 

0  

1 V/f  

2 V/f 1  

3 V/f 2  

4 V/f 3  

5 V/f 4  

6 V/f  

1  

7 V/f  

2  

8 V/f  

3  

9 V/f  

4  

1 0 
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Ɋ  

ɺ F1012 F1021

ɺ 

 

ɐ 1 F1001=2 3

ɺ 

ɐ 1 1 4 ɺ 

ɐ 2 F1012

F1021 ɺ 

ɐ 3 ɺ 

Ɋ  

F1701  

F1012 F1015 1 4  

F1016 F1021 1 4  

输出电流电流限制值
（F1701)

输出频率

加减速斜率用
F1703来进行选择

有恒速中输出
电流的限制

（F1703≠0）

时间
 

F1704  

DO  

Code     

F1704  
A  20 200% 

1% 
150 

B  20 150% 120 

Ɋ  
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ɐ ɺ 

ɐ F1704 ɺ 

ɐ  

F1509 DO1ɺ 

F1513 ɺ 

F1705  

ɺ 

Code     

F1705  1       2  1 1 

ɐ ɺ F1702 ɺ 

F1706 ɹ  

ɺ 

Code     

F1706 
ɹ

 

0 ɹ  

1 ɹ  

2 ɹ  

3 ɹ  

1 0 

7 ɺ 

ɐ ɺ 

F1707  

ɺ 

Code     

F1707  

0  

1  

2  

3  

1 3 

ɐ ɺ 

ɐ ɺ 

 

ɐ ɺ

ɺ 
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ɐ ɺ 

F1708  

ɺ 

Code     

F1708  
0  

1  
1 1 

⚫ F1708=0 ɺ 

⚫ F1708=1 ɺ 

ɺ 

ɺ 

Ɋ  

F1115  

F1709  

PID ɺ 

Code     

F1709  0 120  0.01  5 

F1712  

0  

1  

2  

1 2 

⚫ F1712=0  ɺ 

⚫ F1712=1 F1709

ɺ 

⚫ F1709=120 F1709 ɺ 

F1710  

ɺ 

Code     

F1710  0     1  1 0 
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⚫ F1710=0 ɺ 

⚫ F1710=1 ɺ 

⚫ F1710 F1320=1 A ɺ F1320=2 B

F1710 ɺ 

情报信息功能 

ɺ 

F1801  

ɺ 

Code     

F1801     

ɐ ɺ 

F1802  

ɺ 

Code     

F1802     

ɐ ɺ 

F1803  

ɺ 

Code     

F1803     

ɐ ɺ 

F1804  

ɺ 

Code     

F1804   1   

ɐ ɺ 

F1805  

5 ɺ 
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Code     

F1805  

0  

1  

9  

1 0 

ɐ ɺ 

⚫ F1805=1 5 ɺ 

Endɺ 

⚫ F1805=9 ɺ 

F1806 F1810 ɺ 

1 ɺ ɺ 

F1806 1 

F1807 2 

F1808 3 

F1809 4 

F1810 5 

5 ɹ ɺ 

Code     

F1806 

F1807 

F1808 

F1809 

F1810 

1 

2 

3 

4 

5 

 

ɹ ɹ

ɹ ɹ ɹ

ɹ  

  

ɐ ɺ 

ɐF1805=9  F1806 F1810 ɺ 

ɐ ɺ 

ɺ ɺ 

F1811  

ɺ 

Code     

F1811     

ɐ ɺ 
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7-3-4 特殊功能 

节能功能 

 

F1901  

F1902  

F1903  

ɹ ɺ 

Code     

F1901  

0  

1 V/f  

2  

1 0 

F1902  0 50% 1% 0 

F1903  0 65000  1  10 

ɺ

ɺ 

 (1) F1901=1 V/f  

ɔ V/f

ɺ 

ɔ V/f

ɺ

ɺ 

1)  

F1901=1 V/f  

F1902=0 50%  

F1903=0 65000  T1 

2)  

ɔ 

ɺ 

F1901=1

T1 F1903 ɺ

F1902
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ɺ 200V

F1902=50%

100V ɺ 

ɔ F1902

ɺ 

V/f ɺ

ɺ 

3)  

ɔ 

10 ɺ 

1) 440V 200V

50% 2.3

100Vɺ 

ɔ 

ɺ

1 ɺ 

2) 1

0.23 ɺ ɺ 

4)  

ɔ ɺ

ɺ

PID

ɺ 

ɔ ɺ 

ɔ ɹ ɹ

ɺ  

ɔ 

ɺ



 -141-   

ɺ 

运转指令

OFFOFF ON

输出频率

通常V/f的输出电压

简易节能比例
F1902

输出电压
简易节能
比例F1902

简易节能动作的范围

简易节能时间

F1903
输
出
电
压
以
及
输
出
频
率

 

(2)  

V/f ɺ 

F1001 ɺ 

Ɩ F1001=1 V/f  

ɔ V/f

ɺ 

ɔ 

ɺ 

ɔ ɹ ɹ

PID ɺ PID F3002

 

1) V/f  

ɔ ɺ

ɺ 

ɺ 

 

ɺ

ɺ 
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2)  

ɔ ɺ

ɺ

PID

ɺPID ɺ 

ɔ ɺ 

ɔ ɹ

ɺ 

ɔ 

ɺ

ɺ 

V/f ɺ 

 

 

  
 

 

 

 

 

V/f  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

         

 

ɔ ɹ

ɺ 

ɔ ɹ ɹ

ɺ 
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ɔ ɺ

F1508 ɺ 

V·f 分离功能 

 
F2001  

F2010  

F2011 V f  

F2012 V f  

V/f

ɺ ɺ 

Code     

F2001  1      2  1 1 

F2010 
V・f

 

0 F2012  

1 VIF1 

2 VIF2 

3 VIF3 

0 0 

F2011 V・f  0 2 0.01 
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F2012 VIFx ɺ

V/f F2010=0ɺ 

3)  

Ɩ F1001=40 F2001=1  

 V/f x -10V 10V

Vin ɺ

ɺ VIF1

ɺ 

VIFx VIFx F1432-F1437

F1432ɹF1434ɹF1436 VIFx

 

F143F143F143F143

ɹ
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-10 10V ɺ

ɺVIFx VIFx

F1438-F1443 F1438ɹF1440ɹF1442 VIFx F1439ɹF1441ɹ

F1443 VIFx ɺ 

VIF1 -10-10V  F1438=500 F1439=-0% Vf

 

VIF=-10V =0Vɺ 

VIF=0V =250Vɺ 

VIF=10V =500Vɺ 

1 ɺ 

2 AVR F1005 ɺ 

3 F1308

ɺ 

4

ɺ ɺ

 

 

任意 V/f 图形功能 

 

F2003 V/f 1 

F2004 V/f 2 

F2005 V/f 1 

F2006 V/f 2 

F1003 V/f V/f V/f ɺ 

Code     

F2003 V/f 1 0 480V 1V 0 

F2004 V/f 2 0 480V 1V 0 

F2005 V/f 1 0.05 600Hz 0.01Hz 20 

F2006 V/f 2 0.05 600Hz 0.01Hz 40 

1ɹ2 1ɹ2ɺ 



 -146-   

基准电压
(F1005)

中间电压2
(F2004)

中间电压1
(F2003)

转矩补偿
(F1004)

启动频率
(F1103)

中间频率1
（F2005)

中间频率2
（F2006)

基准频率
（F1006)

上限频率
（F1007)

输
出
电
压
V

输出频率

A点

B点

C点

D点

 

1ɹ2 F1004

ɺ 

1ɹ2 F1005

ɺ 

1ɹ2 F1003 ɺ 

1ɹ2 F1006 ɺ 

 

1 ɺ 

2 F2003=F2004 F2005=F2006ɺ 

自动转矩补偿功能 

 

F2007  

F2008  

F2009  
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F2008  0 1000 1=10ms  1 10 

F2009  0.01 2 0.01 1 

 F2007=1   

F2007=1

ɺ 

 F2007=2   

F2007=2 ɺ

ɺ 

ɐ 1 F1001=11 ɺ 

ɐ 2 ɺ F1004 ɺ 

ɐ 3 F1005 0 ɺ 

ɐ 4 DC ɺ 

ɐ 5 V/f F1003=2 3 ɺ 

ɐ 6 V F1001=40 ɺ 

ɐ 7 F1901=1 2 ɺ 

ɐ 8 ɹ ɺ ɺ 

 F2008  ɺ 

ɺ 

ɐ 1 ɺ 

ɐ 2 ɺ 

 F2009   

ɺ 

ɺ 1ɺ 

7-3-5 图形运转功能 

图形运转功能 

 

F2101 1  

F2102 2  

F2103 3  

F2104 4  
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F2105 5  

F2106 6  

F2107 7  

F2108 8  

F2109 9  

F2110 10  

F2111 11  

F2112 12  

F2113 13  

F2114 14  

F2115 15  

F2116 16  

ɺ 

Code     

F2101 

F2102 

F2103 

F2104 

F2105 

F2106 

F2107 

F2108 

F2109 

F2110 

F2111 

F2112 

F2113 

F2114 

F2115 

F2116 

1  

2  

3  

4  

5  

6  

7  

8  

9  

10  

11  

12  

13  

14  

15  

16  

0 599Hz 0.01Hz 

0 

10 

20 

30 

40 

50 

60 

0 

0 

5 

15 

25 

35 

45 

55 

0 

● 2DFɹ3DFɹ5DFɹ9DF

1 16 ɺ ɺ 

● 2DFɹ3DFɹ5DFɹ9DF F1414 F1420 DI1 DI7 ɺ 

● ɺ 

1 3 F2103ɺ 

2 3 5

5 ɺ 3 F2103 ɺ 
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● ɺ 

67 2DF AD2 

2DF AD2

ɺ F1101

ɺ 

  2DF 3DF 5DF 9DF 

F2101 1  OFF OFF OFF OFF 

F2102 2  ON OFF OFF OFF 

F2103 3  OFF ON OFF OFF 

F2104 4  ON ON OFF OFF 

F2105 5  OFF OFF ON OFF 

F2106 6  ON OFF ON OFF 

F2107 7  OFF ON ON OFF 

F2108 8  ON ON ON OFF 

F2109 9  OFF OFF OFF ON 

F2110 10  ON OFF OFF ON 

F2111 11  OFF ON OFF ON 

F2112 12  ON ON OFF ON 

F2113 13  OFF OFF ON ON 

F2114 14  ON OFF ON ON 

F2115 15  OFF ON ON ON 

F2116 16  ON ON ON ON 
 
 
 

图形运转功能 

F2201=1
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● 16 ɺ 16

ɺ

ɺ 

1)  

   

DI1 DI7   F1414 F1420 37 

DO1 DO3   F1509 F1511 3 

DCM    

 ɺ 

2)  

F2201=1 ɺ V/fɹ

ɺ 

ɹ

ɺ 

T1 T16 16 ɺ 

3)  

T1 T15 ɹ F2221 F2235 ɺ  

F2221 T1  

F2222 T2  

F2223 T3  

F2224 T4  

F2225 T5  

F2226 T6  

F2227 T7  

F2228 T8  

F2229 T9  

F2230 T10  

F2231 T11  

F2232 T12  

F2233 T13  

F2234 T14  

F2235 T15  



 -151-   

16 15 ɺ 

Code     

F2221 

F2222 

F2223 

F2224 

F2225 

F2226 

F2227 

F2228 

F2229 

F2230 

F2231 

F2232 

F2233 

F2234 

F2235 
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F2203 T1 

F2204 T2 

F2205 T3 

F2206 T4 

F2207 T5 

F2208 T6 

F2209 T7 

F2210 T8 

F2211 T9 

F2212 T10 

F2213 T11 

F2214 T12 

F2215 T13 

F2216 T14 

F2217 T15 

ɺ 

Code     

F2203 

F2204 

F2205 

F2206 

F2207 

F2208 

F2209 

F2210 

F2211 

F2212 

F2213 

F2214 

F2215 

F2216 

F2217 

T1 

T2 

T3 

T4 

T5 

T6 

T7 

T8 

T9 

T10 

T11 

T12 

T13 

T14 

T15 

0 65000  1  10 

ɺ

ɺ 

F2218 T0 

ʇ5ʈ T0 

T1 T15
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T0 F2218 ɺ T15 T1

F2218 ɺ 

Code     

F2218 T0 0 65000  1  10 
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F1426-F1428=3 6  

VIF1ɹVIF2ɹVIF3 F2221  

T2 T15 F2102 F2115=0 599Hz  
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1速
F2101

2速
F2102

3速
F2103

4速
F2104

5速
F2105

6速
F2106

7速
F2107

8速
F2108

9速
F2109

10速
F2110

11速
F2111

12速
F2112

13速
F2113

14速
F2114

15速
F2115

(停止）

1速
F2101

F2203
T1

F2221

F2204
T2

F2222

F2205
T3

F2223

F2206
T4

F2224

F2207
T5

F2225

F2208
T6

F2226

F2209
T7

F2227

F2210
T8

F2228

F2211
T9

F2229

F2212
T10

F2230

F2213
T11

F2231

F2214
T12

F2232

F2215
T13

F2233

F2216
T14

F2234

F2217
T15

F2235

F2218
T0

F2219

F2203
T1

F2221

运转信号 ON

正转

反转

频
率
指
令

加减速速以及正反转
1 循环

时间

ʇ8ʈ ɹ  

ɺ 

T0 T15 F2203 F2217=0 65000 ɺ 

1 15 F2101 F2115=0 599Hzɺ 

ɹ F2221 F2235ɺ 

F2202=0 250 0 ɺ 

ʇ9ʈ  

ɺ 

T1 T15

ɺ

F2219 ɺF2219 F1016 F1019 1 4

ɺ 

F2219  

F2220  

 

Code     

F2219  

1 1 F1016  

2 2 F1017  

3 3 F1018  

1 1 
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4 4 F1019  

F2220  

1 1 F1012  

2 2 F1013  

3 3 F1014  

4 4 F1015  

1 1 

 

ɐ

ɺ ɺ 

ɔ

ɺ F2220 ɺ 

ɔ F1012 F1015 1 4 ɺ

ɺ 

ɔ

ɺ 

指
令
频
率

T3 T4

运转计时器停止

中途停止减速
F2219

中途启动加速
F2220

中途停止中

本来的T4时间

运转指令 ON OFF
时间

 

ʇ10ʈ  

ɔ ɺ

ɺ

ɺ  

ɔ



 -157-   

1 ɺ 

ʇ11ʈ  

ɔ F1414 F1420 37

ɺ 

ɔ DCM 100msec

ɺ ɺ 

ɔ

ɺ ɹ ɹ

ɺ 

ɺ ɺ 

指
令
频
率

T3 T4

中途停止减速

F2219

返回到开始

F2221

运转指令
PTR信号

ON OFF
时间

T1

运转计时
器停止

计时器
复位

OFF ON

计时器启动

 
 

扰动运转功能 1 F2201=2  

1 F2201=2  

2 F2201=3  

F2236  

F2237  

ɔ 

ɺ ɺ 

ɔ 
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ɺ 

Code     
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2DFɹ3DF ɺ 

ɐ 5  ɹ ɹ

1 ɺ 

Ɋ 2  

1速频率
第2加速时间

F1013
第2减速时间

F1017

F2101

-△F

+△F

F21022速频率 8速频率

第1减速时间

F1016

时间

OFFONOFF

F2108
0Hz

指
令
频
率

 第1加速时间
F1012

运行指令

 

Ɋ 1  

第2加速时间

F1013

F1017

第2减速时间

F2101 -△F

+△FF2102

1速频率 8速频率

第1减速时间

F1016

时间

OFFONOFF

F2108

0Hz

指
令
频
率

F1012

第1加速时间

运行指令

2速频率

 

ʇ3ʈ  

ɔ 1 2 ɺ

F2236 0 ɺ

F1402 F1404 F1406 ɺ

F2237

ɺ 
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3-1)  

ɔ F2236 ɺ 

ɔ F1402 F1404 F1406 ɺ 

F2236

ɺ ɺ

2 1 ɹ2

ɺ 

1 2 ɺ ɺ

ɺ

ɺ 

1 VRF=0 10V            2 VRF=0 10V 

F1402=50Hz                   F1406=-30Hz 

调
制
频
率

25HZ

50HZ

5V0 10V

模拟输入

调
制
频
率

-15HZ

0HZ

12mA4mA 20mA

-30HZ

 

3-2)  

1 ɹ2 ɺ 

1ɹ 2 F1402 F1406

ɺ 

1 ɹ2

F2237 ɺF2237 0 50% ɺ 

0Hz ɺ 0Hz

F1402 F1404 F1406 ɺ 
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1 VRF1=0 10V                 2  VRF3=4 20 mA    

 F1402= 50Hz                      F1406=-30Hz 

   F2237=50%                     F2237=25% 

0HZ

25HZ

5V0 10V

调
制
频
率

-7.5HZ

7.5HZ

12mA4mA 20mA

-22.5HZ-25HZ

0HZ

8mA  

 

OFF ON OFF

0Hz

指令频率
不调制时的2速频率

F2102

调制后的2速频率

调制频率

调制后的1速频率

不调制场合的1速频率 F2101

调
制
频
率

时间  

ɐ 1 F1401 ɺ 

2 F2201=3  

1 F2202=2  

ɔ F2201=3 2 ɺ 

ɔ ɺ

F1012 F1016ɺ

F2241 F2241 F2242
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F2242  

= F2101 + F2238  

= F2101 - F2238  

ɺ 1

F2243 1 ɺ  = 1  * F2243 F2243

=100% ɺ 1

F1012 F1016ɺ 1 F2243

F2244 F1012/F1016ɹF2241/F2242 ɺ

ɺ 

ɔ F2239

F2240 ɺ 

ɹ F1012 F1016 ɺ

F2242 F2241ɺ

1 F2243 F2244ɺ

F2244=0

F1012/F1016 ɺ Ɖ F2244 ɺ 

F1012/F1016 0hz ɺ F2241/F2242ɹF2244

ɺ 

● DIx  

DIx F14XX=139 DIx

1 1

DIx ɺ DIx F2201=2
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2ɺ 

● Dox RY  

DOx F15XX=83 Dox

Dox F15XX=84

Dox ɺ RY

Dox ɺ Dox F2201=2 2ɺ 
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7-3-6 PID 功能 

PID 功能 

PID ɺ 

PID ɺ PID ɺ 

PID ɹ ɺ 

PID ɺ 

PID ɺ 

Code     

1709  

0  

0.01 199.99  

120  

0.01  5 

3001 PID1  

1  

2 VIF1 

3 VIF2 

4 VIF3 

11  

F3017  

99  

1 1 

3002 PID1  

0  

1 VIF1 

2 VIF2 

3 VIF3 

10  

99 PG PID 

1 0 

3003 PID1  0 100 0.01 0.1 

3004 PID1  0.01 100  0.01  0.1 

3005 PID1  0 100  0.01  0 

3006 PID1  5 100%  0.1% 20 

3007 PID1  1 500 1=10ms  1 10 

3008 PID1  5 100%  0.1% 20 

3009 PID1  1 100%  0.1% 100 

3010 PID1  1 100%  0.1% 100 

3011 PID1  
1  

2  
1 1 

3012 PID1  
1  

2  
1 1 

3013 PID1  0 50 0.01 1 

3014 PID1  0 50 0.01 1 

3015 PID1 F3012=2  0 100 0.01 0.1 

3016 PID1 F3012=2  0.01 100  0.01  0.1 

3017 PID1  0 6000 0.1 0 
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3018 PID1  0 6000 0.1 0 

3019 PID1  0 600Hz 0.01Hz 60 

3020 PID1  
0  

1  
1 1 

3021 PID1  
0  

1  
1 1 

3101 PID2  

1  

2 VIF1 

3 VIF2 

4 VIF3 

11  

F3117  

99  

1 1 

3102 PID2  

0  

1 VIF1 

2 VIF2 

3 VIF3 

10  

98 SUB PG PID  

99 PG PID 

1 0 

3103 PID2  0 100 0.01 0.1 

3104 PID2  0.01 100  0.01  0.1 

3105 PID2  0 100  0.01  0 

3106 PID2  5 100%  0.1% 20 

3107 PID2  1 500 1=10ms  1 10 

3108 PID2  5 100%  0.1% 20 

3109 PID2  1 100%  0.1% 100 

3110 PID2  1 100%  0.1% 100 

3111 PID2  
1  

2  
1 1 

3112 PID2  
1  

2  
1 1 

3113 PID2  0 50 0.01 1 

3114 PID2  0 50 0.01 1 

3115 PID2 F3112=2  0 100 0.01 0.1 

3116 PID2 F3112=2  0.01 100  0.01  0.1 

3117 PID2  0 6000 0.1 0 

3118 PID2  0 6000 0.1 0 

3119 PID2  0 600Hz 0.01Hz 60 

3120 PID2  
0  

1  
1 1 

3121 PID2  
0  

1  
1 1 

3123 PID  
1  

2  
1 1 

3124 PID  1  1 2 
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2  

3125 PID  1 100%  0.1% 20 

3201 PID  

0  

1 PID1  

2 PID2  

3  

4 PID  

5 PID  

1 0 

3202     

3203 PID  

0 PID  

1 PID1  

2 PID2  

3  

4 PID1ɹPID2  

5  

6  

1 0 

3204 PID  

1  

2 PID  

3 PID  

1 1 

ʇPID ʈ 

F3201 PID  

PID ɺ 

Ɋ Ɖ PID ɺ 

 F3201=0 PID ɺ 

 F3201=1 PID1 ɺ 

 F3201=2 PID2 ɺ 

 F3201=4 PID ɺ 

 F3201=5 PID ɺ 

PID V/f ɺ 

PID1 PID2 ɺ 

PID ɺ 

ɐ ɹ ɹ PID ɺ 

ʇPID ʈ 

F3001 PID1  

F3101 PID2  
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PID ɺ 

 

ɐ 3  PID

ɹ ɺ 

PID F30 Ɖ

ɹ ɺ 

ɐ 4  PID Ɖ

ɹ ɹ

ɺ 

 

ʇPID ʈ 

F3002 PID1  

F3102 PID2  

F3014 PID1  

F3114 PID2  

F3007 PID1  

F3107 PID2  

PID ɺ 

 F3002 PID1 F3102
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VIF1 VIF2ɹVIF3 ɺ 

F1401 F1406

PID ɺ 

 F3002/F3012=10 F3018 PID1 /F3118 PID2 ɺ 

F3018 PID1 /F3118 PID2 ɺ 

F3018 PID1 /F3118 PID2 F3019 PID1 /F3119 PID2

ɺ 

F3018 PID1 /F3118 PID2 6000 F3019 PID1 /F3119

PID2 ɺ 

F3118=1200 F3119=100Hz PID2 20Hzɺ 

 F3002/F3012=99 PG A+ɹA-/B+ɹB-

ɺ 

PG ɹ 4 PG PG

F8110/F8122/F8125  

o�

PG

VIF3

/F3119

PID2 o�
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F3020 PID1  

F3120 PID2  

PID  

Ɋ F1007 F3009/F3109 ɺ 

 F3020/F3120=0 ɺ 

 F3009/F3109=1 100% ɺ 

F1007=50Hz F3009=20% PID1 ɺ 

PID指令值

PID反馈值

Fi

Fb

+

-

正

负
0

Fe

F3009/F3109

偏差限制
 

 

ʇPID ʈ 

F3011 PID1  

F3111 PID2  

PID ɺ 

Ɋ PID Fe F3011/F3111 ɺ 

 F3011/F3111=1 - ɺ 

Fe ɺ 

 F3011/F3111=2 - ɺ 

Fe ɺ  

PID指令值

PID反馈值

Fi

Fb

+

-

正

负0
Fe

F3009/F3109

偏差限制

PID指令值

PID反馈值

Fi

Fb
+

-
正

负0
Fe

F3009/F3109

偏差限制
 

 

ɐ 1 Fe - F3011/F3111=1

ɺ F3011/F3111=2ɺ 

ɐ 2 F3011/F3111=2 PID

F3124=1 PID ɺ 
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ʇPID ʈ 

F3003 PID1  

F3103 PID2  

F3004 PID1  

F3104 PID2  

F3005 PID1  

F3105 PID2  

PID ɺ 

Ɋ  PID ɺ 

 F3003/F3103=0 100 ɺ 

P ɺ P ɺ

ɺ 

Ɋ PID ɺ 

 F3004/F3104=0.01 100 ɺ 

ɺ ɺ 

P ɺ 

ɺ 

Ɋ PID  

 F3005/F3105=0.01 100 ɺ 

ɺ ɺ

ɺ 

PID ɺ 

 

F3010 PID1  

F3110 PID2  
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F3021 PID1  

F3121 PID2  

PID ɺ 

Ɋ PID F1007 ɺ 

 F3021/F3121=0 ɺ 

 F3010/F3110=1 100% ɺ 
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F3006 PID1  

F3106 PID2  

PID ɺ 

ɺ ɺ 

Ɋ PID ɺ 

ɔ 100% ɺ 

PID PID Fe ɺ 

F3006/F3106 Fe ɺ 

ɺ 

ŹFeŹ  

 

ʇPID ʈ 

F3008 PID1  

F3108 PID2  

F3123 PID  

PID ɺ 

Ɋ ɺ 

控
制
量

开环控制 PID控制

指令目标值 Ft

反馈值 Fb

投入基准值=Ft×F3008/F3108

PID投入开始点

t

时间

0
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ɔ PID ɺ 

ɔ ɺ 

PID PID PID PID

ɺ F3008/F3108 PID Ft Fbɺ 

 

PID FbƎ  

ɐ 1 PID PID PID

PID ɺ PID

PID PID ɺ 

ɐ 2  PID F3001/F3101=1 Ftɺ 

ʇPID ʈ 

F3205 PID  

F3206 PID  

PID ɺ 

Ɋ PID PID

ɺ 

Ɋ PID PID

ɺ 

指令频率

增益

PID输出

输出频率

F1002

F3206

Fo

+

+

=1

=0

F3205：PID

构成选择

F3201：PID

控制动作选择

=1~5 输出限制
F1007/1008

=0

 

ɔ ɺ 

PID ɺ 

ɔ ɺ 
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PID F3206 PID

ɺ 

ʇPID ʈ 

F3124 PID  

F3125 PID  

PID ɺ 

Ɋ PID

ɺ 

ɔ ɺ 

PID ɺ 

ɔ ɺ 

PID  F3125 

PID ɺ 

PID F1007 PID

F3125 ɺ 

频
率

0

PID控制 开环控制

输出频率

时间

t

ON OFFFR

<F3124=1>

频
率

0

PID控制

输出频率

时间 t

ON OFF

<F3124=2>

PID控制

结束条件 F1007×F3125%

开环控制

FR

ɐ 1  PID F3011/F3111=2 PID

F3124 PID =1

ɺ 

ɐ 2 PID PID ɺ 
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ʇ ʈ 

F1709  

ɺ 

Ɋ PID

ɺ 

ɔ ɺ 

ɺ ɺ 

ɔ 119.99 ɺ =5 ɺ  

ɺ 

ɺ 

ɔ ɺ 

ɹ ɺ 

ʇPID ʈ 

F1501 1 

F1504 2 

PID AO1/AO2 0 ɺ 

ɔ AO1 F1504 AO2 ɺ ɺ 

ɔ 120Hz/10Vɺ 

ɔ ɹ F1502 AO1 /F1505 AO2 ɹF1503 AO1 /F1506

AO2 ɺ 

Code     

1501 

1504 

1 

2 

3 PID1  [Hz] 

4 PID2  [Hz] 

17 PID1  [Hz] 

18 PID1  [Hz] 

19 PID2  [Hz] 

20 PID2  [Hz] 

24 PID1  [Hz] 

25 PID2  [Hz] 

1 0 

0 

ɐ PID ɺ ɺ 

 



 -177-   

PID ɺ 

ɔ ɺ 

Code     

3301 PID1   1  

3302 PID1   1  
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Ɋ  

PID ɺ 

ON  PID ɺ PID ɺ 

PID PID ɺ 

OFF PID ɺ 

VFPID ɹPIDLCK ɺ 

= ɺ 

= PID ɺ 

= PID ɺ 

 

Ɋ IHOLD  

PID ɺ 

ON PID ɺ 

ON ɺ 

OFF PID ɺ 

Ɋ ICLEAR  

PID ɺ 

ON  PID ɺ  

OFF PID ɺ 

ɐ ɺ 
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【定时转换 PID 控制】 

PID1 PID2 ɺ 

Ɋ
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【外部端子转换 PID 控制】 

PID PID

ɺ ɺ 

Ơ PID ɺ 

ơ ɺ 

PID DI1 DI7 ɺ 

PID ɺ 

Ɋ  DI1 DI7 ɺ 

PID  

ɔ PID ɺ 

PIDH/PIDL PID ɺ 

PID ɺ 

DI1 DI5   

=86 : PIDH =85 : PIDL PID  

OFF OFF  

OFF ON PID1  

ON ON PID2  

ON OFF  

ɐ PID PID

ɹ ɺ 

PID

ɺ 

【外部 PID 控制】 

PID PID

PID ɺ 

PID  
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M

控制装置

控制对象

电机
变频器

电源

PID指令
PID控制器

VOUT   
IOUT

传感器

VIF、V/F

PID反馈

控制
指令

PID输出

外部PID控制系统

利用变频器的电机驱动

独立控制系统

 

F3203 PID  

F3204 PID  

Ɋ PID ɺ 

ɔ  PID ɺ 

ɔ  PID1 ɺ 

ɔ  PID2 ɺ 

ɔ  PID1 PID2 ɺ 

PID PID ɺ PID

ɺ 

Ɋ PID ɺ 

ɔ ɺ 

PID ɺ PID ɺ 

ɔ PID ɺ 

PID ɺ OFF

PID ɺ 

ɔ PIDɺ 

DI1 DI7 PID ɺ 

Ɋ PID1EX  



 -182-   

PID1 ɺ 

ON  PID1 ɺ 

OFF PID1 ɺ 

Ɋ  

PID2 ɺ 

ON  PID2 ɺ 

OFF PID2 ɺ 

ɐ 1 PID PID F3205 ɺ 

ɐ 2 PID PID ɺ 

ɐ 3  PID PID F3203=0ɺ 

Ɋ PID AO1/AO2/I+ ɺ 

PID1  F1501 AO1 F1504 AO2 F1520 AO2

F1528 I+ =24ɺ 

PID2  F1501 AO1 F1504 AO2 F1520 AO2

F1528 I+ =25ɺ 

PID ʇPID ʈ

F1501/F1504/F1520/F1528 ɺ 

Ɋ PID ɺ 

PID F1011

4 F1015 4 F1019 ɺ 
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7-3-7 通信功能 

通信功能 

ɺ 

ɺ 

F4001  

ɺ 

Code     

F4001  0               1  1 1 

 

F4003 /  

RS485 / ɺ 

Code     

F4003  0               1  1 0 

 

F4004  

ɺ 

Code     

F4004  1 6000ms 1ms 10 

 

F4005  

ɺ 

Code     

F4005  

0  

1  

2 ModBus  

3 Profibus DP  

1 0 

 

F4006  

ɺ 

Code     

F4006  
0 254 ModBus  

1 32 RS485  
1 1 

 

ɐ 1 254 ɺ ɺ
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ɺ ɺ 

ɐ ɺ 

ɐ 1 32 ɺ 

 

F4007  

ɺ 

Code     

F4007  

1: 1200bps 

2: 2400bps 

3: 4800bps 

4: 9600bps 

5: 19200bps 

6: 38400bps 

7: 57600bps 
1 4 

 

F4008  

ɺ 

Code     

F4008  0        1       2  1 1 

 

F4009  

ɺ 

Code     

F4009  1 1                2 2  1 1 

 

F4010  

ɺ 

Code     

F4010  0 CR+LF             1 CR 1 0 

 

F4011 INV  

ɺ 

Code     

F4011 
INV

 

0  

1  

2  

1 0 

 

F4101 ModBus  

ModBus ɺ 
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Code     

F4101 ModBus  0    0.01 600  0.01   
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F5006  

ɺ 

Code     

F5006 
 

0 F5019  

100 480V F5019  
1V 0 

F5019 ɺ F5006=0  

 

F5007  

F2007=2 ɺ 

ɺ 

Code     

F5007  0.1 50% 0.1% 2 

Ɋ
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Code     

F5009  1    

F5010  1    

F5011  1 65000mH 1mH  

F5012  1 65000mH 1mH  

F5013  1 65000mH 1mH  

F5014  1 65000A 1A  

 ɺ 

Ɋ F5013 F5021 ɺ 

Ɋ ɺ 

Ɋ F1001=10ɹ11 F5009 F5014 ɺ 

ɐ ɺ

ɺ 

F5015  

F5016  

ɺ 

Code     
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ɺ ɹ ɹ

ɺ 

 1 ɺ 

               ɺ 

F5021  

ɺ 

Code     

F5021  1            2  1 1 

F5009 F5013 F5021 ɺ 

F5022  

ɺ 

Code     

F5022 

 

1 F5019  

2  
1 1 

 

  

ɺ 

Code     

F5023 
 

0  

1  
1 1 

 

 

 

 

 



 -190-   

 

7-4 串行通信功能 

7-4-1 概要 

 ɺ ɹ

ɹ ɹ ɹ ɺ 

 RS485 ɺ RS485

ɺ 

 RS485 RS485 SANKENLD Modbus-RTU ɺ 248

254  

 Modbus PLC PC 254 ɺ 

 RS485 SANKENLD 1 PLC PC 32

ɺ 

ɺ 

 RS485  

 SANKENLD  Modbus-RTU  

 2 RS485  

 500m  

 32  247 *  

  

  

[bps] 57600/38400/19200/9600/4800/2400/1200 

  

 ASC BINARY BINARY 

 8bit 

 1bit 2bit 

 ɹ     

  CRC  

 
ASC  CR LF/CR 

 
BINARY  

SANKENLD F4005=1 ɺ 

32 ɺ 
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7-4-2 端子功能说明以及接线方法 

(1)  

RS485  

 

1 SW81 ONɺ 

7-4-3 使用串行通信运转和功能码设定 

(1)  

 

F4005  

 

 

 

      

      

0         ɺ 

1     1   2 

ɺ 2 Modbus-RTU     1   2 

1 F1101=3 ɺ 
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2 F1002=31 ɺ 

(2)  

  

F4001 
 

0                      1  

F4003 
/  1 RS485 /  

0         1  

F4004 
 

1 6000ms  ( =10ms) 

F4005 

 

0  

1  

2 Modbus  

F4006 

=1  

1 32  

Modbus 1 254  

ɺ 

ɺ 

F4007 

 

1 1200bps             2 2400bps 

3 4800bps             4 9600bps 

5 19200bps            6 38400bps 

7 57600bps 

F4008 
 

0            1              2  

F4009 
 

1 1            2 2  

F4010 

 

0 CR LF          1 CR 

BINARY Modbus  

F4011 

INV PC

 

0  

1  

2  

F4101 
Modbus Modbus  

0           0.01 600  

F4102 
Modbus Modbus  

     0:     1         2  

ɺ 

1 RS485

RS485 /

/

F4003 1 ɺ 
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RS485  

RS485           RS485  

 

          

 

 

RS485  

 

 

 

7-4-4 专用协议通信（SANKENLD 通信协议） 

(1) OP  

ASC ɺ 

   

 

  

  

  

  

  

  

  

 1 

 2 

  

  

 VIF1  

 VIF2  

 VIF3  

 
  

  1 

 

  2 

  2 

  2 
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  2 

  2 

   

1 F1002=31  

2 F1101=3  

(2)  

 O
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d ɺ 

Ƙ e ɺ e

ɺ 

3) ɺ 

Ɩ c a

ɺ 

ɺ 

1) c ɹd ɹe ɺ 

2) c ɹd ɹe

ɺ

1 H ɺ 

3) ɹ ɹ

ɺ 1 32

ɺ ɹ ɹ

ɺ 

(4)  

ɔ 

Z ɺ

ɺ 

ɔ 

X ɺ

Y ɺ 

ɺ

2 ɺ

ɺ 

(1)   

Ɩ ɺ 

Ɨ ɺ

ɺ 
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(2)  

Ɩ ɺ ɺ 

ɔ 2 ɺ

A ɺ

A

ɺ 

ɺ

ɺ 

7-4-5 程序设计 

(1)  

ɔ  

Ɩ ASC ɺ 

Ɨ BINARY 16 ɺ ASC

ɺ

O ɹ P ɹ Q ɹ R ɹ

S ɺ 

F4001=0 ASC BINARY

ɺ 

1) Ū ASC  
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Ɩ HD  ASC 2AH  

Ɨ  IN 
 

 

ɺ 2  

F4006  

20 ƗŪ ɹƘŪ  

ƙ OP  ɺ 

ƚ DT  

 

1 4  

F2103  

Ơ Ū ơŪ ƢŪ ƣŪ  

2 5  

123  

ƤŪ ƥŪ ƦŪ ƧŪ ƨŪ  

 
                 

ɓ ɺ 

ƛ SUM  
Ɩ ƚ BINARY 2

bit7 0 bit6 1 ɺ 1 ɺ 

ƜƝ

Ɯ 
EM  

ɺ F4010 ɺASC 0DH

0AH 0DH ɺ 

1 ASC 1 F2101 50.00HZ

ɺ 

   

Ɩ  * Ơ  

Ɨ 

Ƙ 
 01 

ơ  

Ƣ  

ƙ  N ƣ  

ƚ  

 

F2101 

Ƥ  

ƥ  

Ʀ  

Ƨ  

 

50.00Hz  

ƨ  

Ʃ  

ƪ  

ƫ  

Ƭ  

ASC Ơ Ƭ ɺ 292H 92H 

2 ɺ 6EH 

ƛ bit7 0 bit6 1ɺ 
Ū  

6EHɺ 
 

 3 2 ɺ 

2) Ū ASC ɺ 



 -198-   

 

          

   

Ɩ HD  ASC 2AH ɺ 

ƗƘ IN  

ɺ 2 ɺ 
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                    4 F1402
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OP-CD 
1  

  

A 

 

HD IN OP SUM EM 

* 0 1 A SUM CR 
 

14  

HD IN OP DT SUM EM 

* 0 1 A 0 0 0 1 4 
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I 

2  

HD IN OP SUM EM 

* 0 1 I SUM CR 
 

 

HD IN OP DT SUM EM 

* 0 1 I 0 X X X X SUM CR 

4  

2  

J 

 

HD IN OP SUM EM 

* 0 1 J SUM CR 
 

 

HD IN OP DT SUM EM 

* 0 1 J 0 X X X X SUM CR 

4  

 

K 

 

HD IN OP SUM EM 

* 0 1 K SUM CR 
 

400[V]  

HD IN OP DT SUM EM 

* 0 1 K 0 4 0 0 0 SUM CR 

10  

L 

 

HD IN OP SUM EM 

* 0 1 L SUM CR 
 

VIF1  

HD IN OP DT SUM EM 

* 0 1 L 0 4 0 9 5 SUM CR 

10V 4095 12bit  

M 

 

HD IN OP SUM EM 

* 0 1 M SUM CR 
 

VRF2  

HD IN OP DT SUM EM 

* 0 1 M 0 4 0 9 5 SUM CR 

10V 4095 12bit  

T 

 

HD IN OP SUM EM 

* 0 1 T SUM CR 
 

VIF3  

HD IN OP DT SUM EM 

* 0 1 T 0 4 0 9 5 SUM CR 

10V 4095 12bit  

N 

 

50Hz F1008  

HD IN OP 

* 0 1 N 

 

DT 

1 
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O 

 

55Hz  

HD
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c 

 

HD IN OP SUM EM 

* 3 5 c SUM CR 

35  

 

 

d 

:  

HD IN OP SUM EM 

* 3 3 d SUM CR 

33  

 

ɺ 

:  

HD IN OP SUM EM 

* 3 4 d SUM CR 

34  

e 

:  

HD IN OP SUM EM 

* 3 3 e SUM CR 

33  

 

ɺ 

:  

HD IN OP SUM EM 

* 3 4 e SUM CR 

34  

 

 

ɹSUM ɹ  
HD IN OP DT SUM EM 

* 0 1 ? DT SUM CR 

*DT       

 

ɹ  
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BINARY  

BINARY ɺ 

OP-CD 
1  

  

O 

: 

55Hz  

HD IN OP DT SUM 

@ 01h O 15h 7Ch SUM 

100  

 

HD IN OP ST SUM 

@ 01h O ST SUM 

 

P 

 

HD IN OP SUM 

@ 01h P SUM 
 

HD IN OP ST SUM 

@ 01h P ST SUM 

*ST  

 

SUMSUMHDINOPSTSUM01h01hSTSTSUMSUM*ST
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1  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
2  

 

 

 

 0 0 JOG/  

 0 1 
ɺ 

 1 0 
ɺ 

                                  bit2 0 1  

                                         bit3 0 1                                       

                                                         

JOG 0 0 0 0 0 JOG  

1  0 0 0 0 1 
 

2  0 0 0 1 0  

3  0 0 0 1 1  

4  0 0 1 0 0  

5  0 0 1 0 1  

6  0 0 1 1 0  

7  0 0 1 1 1  

8  0 1 0 0 0  

9  0 1 0 0 1  

10  0 1 0 1 0  

11  0 1 0 1 1  

12  0 1 1 0 0  

13  0 1 1 0 1  

14  0 1 1 1 0  

15  0 1 1 1 1  

16  1 0 0 0 0  
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② 2 

2 4   

1  

 

 

  

                                           bit0:                                            

                                                    bit1:  

bit2  

bit3 Vslow  

3  

 

 

 

 

                                            bit1  

                                                     bit2: ON   

                                                     bit3:  

ɺ

ɹ ON ɺ 

4  

 

 

 

                                             Bit0:  

 

①  

4  
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1  

 

 

 

 

 

 

2  

 

 

 

 

 

 

3  

 

 

                                                                                                                                                                       bit0 0 

                                                        bit1 0 

                                                        bit2 0 

                                                        bit3 0 

4  

 

                                

                                              bit0 0 

                                              bit1 0 

                                              bit2 0 

                                              bit3 0 
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ƣ ɺ 

ASC  BIN  

  Fxxxx  

 F0H  

 F1H  

 F2H  

 F3H  

 F4H  

 F5H  

 F9H LV  

 FAH F1002  

 FBH  

 FCH  

 FEH  

ASC ASC  

BIN BINARY  

Ƥ  

   

1 AL1  

2 AL2  

3 AL3  

4 AL4  

5 AL5  

6 AL6  

9 AL9  

10 AL10  

11 ACER  

12 CNER  

13 DCER  

14 ES  

15 OH  

16 LVA  

17 LVN  

18 LVD  

19 OCH  

20 OCA  

21 OCN  
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22 OCD  

23 OCPA  

24 OCPN  

25 OCPD  

26 OLA  

27 OLN  

28 OLD  

29 OVA  

30 OVN  

31 OVD  

32 OVP  

33 GAL1 PID  

34 GAL2  

35 GAL3 ModBus  

39 PONG 24V  

40 FANL  

41 PGER PG ɹ  

42 OPNI  

43 OPNO  

44 GNDF  

45 RYOFF  

ɺ 

ƥ  

ɺ 

1)  ASC  

① ɹSUM ɹ  

ɺ DT 1

1 ɺ 

 

* 0 1 ? DT SUM EM 

② DT  

Ɩ ɺ 
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③  

150ms

ɺ ɺ 

④  

ɺ 

⑤  

 

 

ɹ  

⑥  

ɺ 

2)   BINARY  

BINARY

OP ST 1 BINARY ɺ 

①  

ɹSUM ɹ ɹ ɺ 

BINARY  

@ IN ? ST SUM 

Ʀ ɹ  

1   

Ɩ 

ɺ
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2 ɺ 

Ƙ ɺ 

1) Z ɺ

 

2) c ɹd ɹe ɺ 

ƙ c ɹd ɹe

10ms ɺ 

2  RS485 ɺ 

2 RS485 ɺ

ɺ 

3  INV  

ɺ 

ASC ɹBINARY

ɺ ɺ 

F4011=0 ɺ 

     =1 ɺ 

     =2 ɺ 

Ɩ ASC  

NɹOɹPɹQɹRɹSɹaɹb 

Ɨ BINARY  

OɹPɹQɹR             
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Ƨ  

4 Ū 

 

 

  

4         

                                                        

  

ū  
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7-4-6 ModBus-RTU 通信 

ModBus-RTU ɺ 

Ơ  

RTU  

           PC                             PC 

 

                                           

                         

                             T1         T2 

           PC                           PC  

 

                                         

 

T1  

1 3.5

ɺ T1 ɺ 

T2 F4004  

ɺ 

 

PC ɺ 

ɺ 

ɿ ʀ 

ModBus F4101 ModBus ɺ

ɺ 

F4101 F4102 ModBus 

ɺ 

F4102=0      

F4102=1      

F4102=2     GAL3  
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ơ  

RTU ɺ RTU ɺ 

 

 

 

 

 

IN   

IN 1byte 0 254 0 ɺ 

OP   

ɺ 

OP 1byte 0 255 ɺ

OPɺ 

OP  

0 2  

3 (03H)  

4 5  

6 (06H)  

7 15  

16 (10H) ( 1 ) 

17 127  

128 255  

DT   

DT ɹ ɺ 

SUM  CRC  

SUM CRC 2byte ɺ 

Ū Ū ɺ 
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1 Ū RTU  

   

Ɩ  IN 
 

 

0  

1 254   

1byte 

F4006  

2 ƖŪ  

Ɨ OP  1byte 03Hɹ06Hɹ10H  

Ƙ DT  

Ɩ 03H  

1  2 byte  

07D0H  

ƠŪ ơŪ  

2  2 byte  

 

ƢŪ ƣŪ  

DT 4byte  

(1) (2) (3) (4) 

 

Ɨ 1  (06H) 

1) (2byte ) 

03E8H  

Ū  Ū  

2) (2byte ) 

0001H  

Ū  Ū  

・ (DT) (4byte) 

(1) (2) (3) (4) 

 

Ƙ 10H ɺ 

1  2 byte  

03E8H  

ƠŪ ơŪ  

2 2 byte  

 

ƢŪ ƣŪ  

3 1 byte  

 

ƤŪ  

4 byte= Ƥ  

0001H  

ƥŪ ƦŪ  

DT 7byte  

(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7) 
 

ƙ SUM  CRC 2 byte  

 



 -216-   

2) Ū RTU  

   

Ɩ IN 
 

0  

1 254  

1byte 

F4006 ɺ 

2 ƖŪ  

Ɨ OP   

Ƙ DT  

Ɩ 03H  

1 2 byte  

03F3  

ƠŪ 2 Ū  

2 2 byte  

2  

Ū Ū  

3) 1 byte  

4  

     Ū  

4) ( byte= (1)) 

4  

     Ū Ū Ū Ū  

(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7) (8) (9) 

Ɨ 1  (06H) 

1) (2byte ) 

03E8H  

( Ū  Ū  

2) (2byte ) 

0001H  

 Ū  Ū  

・ (DT) (4byte) 

(1) (2) (3) (4) 

Ƙ 10H  

1 2 byte  

 03E8H  

ƠŪ ơŪ  

2 2 byte  

 

ƢŪ ƣŪ  

DT 4byte  

(1) (2) (3) (4) 
 

ƙ SUM  CRC 2 byte  
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3) Ū RTU ɺ 

   

Ɩ IN 

 

0  

1 254  

1byte  

F4006 ɺ 

2 ƗŪ ɺ 

Ɨ OP  80H  

1 ɺ 

Ƙ DT  ɹ 1 byte ɺ 

ɺ 

ƙ SUM  CRC 2byte  

Ƣ OP  

RTU OP 03H 10H ɺ

ɺ 

1   

 OP=03H 

 ɺ 

ʃ(6) ʄɺ 

5 ɺ 

ɺ 

2  

 OP = 06H( ) OP = 10H( ) 

 ɺ 

ʃ(6) ʄɺ 

1 ɺ 

ɺ 

ɺ 

3  

0 ɺ 

 IN=0 ɺ 

 ɺ 
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ƣ  

 ɺ

ɺ 

1   

  

ɺ 

  

256byte

1byte 1byte CRC2byte 4byte ɺ 

 CRC  

CRC ɺ 

  

ɺ 

2   

  

03H,06H,10H ɺ 

 PDU  

ɺ 

  

ɺ 

F4103=0 A          F4103=1 B  

    2000 2019      9600 9619 

    1000 1002         9500 9502 

  

9500 0

60000 ɺ 1001/F4103=1 9501

ɺ 
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Ƥ  

  

01H  

02H  

03H PDU  

04H  

F0H XXXX  

F1H  

F2H  

F3H  

F4H  

F5H  

F9H LV  

FAH F1002  

FBH  

FCH  

FEH  

(6)   

ɺ 

 
 

 
DEC HEX 

 

 

1001 03E9H F1001 

1002 03EAH F1002 

   

8999 2327H F8999 

 (F4103=1 B ) 

 
  

DEC HEX  

 

9600 2580H 
 

0= = 1 

9601 2581H  

9602 2582H  

9603 2583H  

9604 2584H  

9605 2585H  

9606 2586H  

9607  2587H 1  
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BIT0 BIT4  

JOG 16  

0000 0 JOG  

00001 1  

00010 2  

 

10000 16  

BIT5  
 

 

BIT6  
 

 

BIT7 1= 0=  

BIT8 1= 0=  

BIT9 1=  

BIT10   

9608 9609 2588H 2589H  

2  

STATUS FLAG 32bit  2 

BIT17   

9610  258AH 3   

9611  258BH 4   

9612  258CH 

1  

BIT0 BIT7  
DI1 DI7 (ON/OFF) 

1=ON; 0=OFF  

BIT8   

9613 258DH 

1  

BIT0 BIT2 DO1 DO3 (HIGH/LOW) 

 1=LOW; 0=HIGH 

BIT3 BIT5 RY1 RY3 (HIGH/LOW) 

 1=HIGH; 0=LOW 

BIT6   

9614  
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Ɋ  

 

 

 
 

DEC HEX 

 

9500 251CH  1  

9501 251DH 

 

BIT 0  

BIT 1  1=  0=  

BIT 2  1=  0=  

BIT 3 
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8. 警告和报警保护 

8-1 警告状态 

Ɋ ɺ ɺ

ɺ 

Ɋ

ɺ

ɺ 

Ɋ ɺ 

表 8-1 警告一览表 

   

   

   

   

  ɺ ɺ 

  

ɺ ɺ

OH 10

ɺ 

  
ɺ %ED  

ɺ 

  ɺ ɺ 

  
 

  
ɺ

ɺ 

8-2 报警状态 

Ɋ ɺ 

Ɋ HzɹAɹrpmɹ%ɹM

ɺ 

7 ɺ

ɺ 
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8-2  

7     

  

CHARGE

 

 

 

 
 

ɺ 
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7     

   
ɺ

 

   
GD2

 

 
 

 
 

 

 

 PID

 

 

 

(F1402ɹF1404) 

ɺ 

F1402ɹF1404  

    

 
Modbus

 
  

  
+24V

 
+24V  

    

    

  
  

    

  
CHARGE

 
 

1  

2  

3

ɺ

 

 ɺ ɺ

ɺ
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9. 故障分析 

 

   

 

 
 RɹSɹT  

  

 
  

  

 

 F1103  

 F1104  

 F1102=2  

 F1007  

 2 F1316 3

 

 F1109  

 

 FRɹRR  

 FRɹRR ? 

  MBS ? 

 ? 

 
UɹVɹW ? 

ɹ ? 

 

 F1007 ? 

  

 F1701 ? 

 F1004 ? 

 ? 

 

 ? 

 ? 

 ɹ

? 

 

 ? 

 ? 

 ? 

 
 V/f ? 

 ? 

 

 ? 

   F1701 ? 

 

 RɹSɹT ? 

 ? 
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10. 维护和检查 

 

    

严禁触摸内部。 

否则有触电和人身伤害等危险。 

ɺ 

10-1 维护和检查时的注意事项 

ɐ ɺ

CHARGE PɹX DC30V

ɺ 

10-2 检查项目 

ɐ ɺ 

ɐ ɺ ɺ 

ɐ ɺ 

ɐ ɺ 

10-3 定期检查项目表 

表 10-1  定期检查项目表 

    
 

 
 ɹ  

  

 ɹ  

 ɹ  



 

   
 RɹSɹT  

  



 

 

 

 ɹ  

  

 ɹ  

  

  

  
  

 

 

  

  

  

  

  
  

 

 

 ɹ  

  
    

   



ɺ 

  

 10-2

 

  ɹ      
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  

  

  

 

 ɹ

 

  

 

 

  

  

  

    

 
  

 ɹ  

  

  

  

  



 

    ɹ    
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ɔ  

ɺ 

5 ɺ ɹ ɹ ɺ

ɺ 

40 ɺ 

ɺ 

ɺ ɺ 

10-5 兆欧表测试 

ɐ 10-6 ɹ  

ɐ ɺ 

ɐ

ɺ 

M电源

接地 兆欧表

电机

图10-6兆欧表测试电路

R

S

T

U

V

W

 

10-6 主电路电气测试 

ɐ ɹ ɺ

ɺ

ɺ 

ɐ

/ / / ɺ 
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AR

AS

AT

VR

VS

VT

 

图 10-7  主电路功率测定电路 

 

表 10-5  主电路测量用仪器 
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11. 规格参数 

11-1 标准规格   

400V  

  

HS701-4ɋɋɋɋD-NL  A003 A004 A006 A009 A013 A017 A025 A032 
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11-2 通用规格 

 1 

      0.05 599Hz 

 

  0.01Hz 

 
 

0.05% 0
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HS701  

   

 Low Voltage Directive 2006/95/EC EN61800-5-1 2003  

EMC  Electromagnetic Compatibility Directive 2004/108/EC EN61800-3 2004  

1  PWM  

2  5Vɹ10Vɹ20mA  

3   

11-3 通信规格 

1.Modbus  

 RS485  

 SANKENLD  Modbus-RTU  

 2 RS485  

 500m  

 32  247   

  

  

[bps] 57,600/38,400/19,200/9,600/4,800/2,400/1,200  

  

 ASC BINARY BINARY 

 8bit 

 1bit 2bit 

 ɹ     

  CRC  

 ASC  CR+LF/CR  
 

 BINARY  

 32  
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11-4 保管环境 

   

 -20 65   

 95%RH   

 ɹ ɹ ɹ ɹ   

 86 106Pa  

■ 暂时保管注意事项： 

ɐ ɺ 

ɐ

ɺ 

■ 长期保管注意事项： 

ɐ 3 -10

+35 ɺ 

ɐ 70% ɺ 
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12. 外形尺寸 

12-1 主机尺寸 
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13. 外围设备及选购件 

 
    

Ɩ /

 

 

ɔ  

ɔ  

ɔ  

ɔ 500kVA  

Ɋ  

ɔ  SF-ACL-ɋɋ  

ɔ  SF-DCL-ɋɋ  

ɋ 400   Fɹ200V  T 



 

 

 

 

 
                                                                       

三垦力达电气（江阴）有限公司 

 

厂址：江苏省江阴市华士镇陆桥段云顾路北侧 

                                                                    

2024 年 2 月发行  对应软件版本：U2001 以上 

TEXC-HS701-004  


